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0 LEGENDA SYMBOLI
A = Ogélne zagrozenie

= Ostrzezenie

E

Niniejszy podrecznik stanowi integralng cze$c aparatury, do ktérej sie odnosi i musi towarzyszyc jej zawsze w przypadku sprzedazy lub odstapienia. Przechowywac
go do przysztej konsultacji; ARAG zastrzega sobie prawo do zmodyfikowania specyfikacji i instrukcji produktu w kazdej chwili i bez wcze$niejszego powiadomienia.
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WPROWADZENIE | KORZYSTANIE Z PODRECZNIKA

Niniejszy podrecznik zawiera informacje odnoszgce sie do montazu, podtgczenia i ustawienia komputera grupy BRAVO 300S.
Ewentualne inne informacje sg zawarte w specjalnych kartach, rowniez do wytagcznego uzytku instalatora i zawierajg one specjalne informacje
odnoszgce sie do pojedynczego modelu komputera.

SPOSOBY KORZYSTANIA Z PODRECZNIKA

Czes¢ instalacyjna niniejszego podrecznika zawiera informacje zastrzezone dla instalatorow, w zwigzku z tym zostata w niej zastosowana terminologia
techniczna i pominieta cze$¢ wyjasniajgca konieczna wytgcznie dla uzytkownikow koncowych.

INSTALOWANIE MUSI BYC WYKONANE WYLACZNIE PRZEZ UPOWAZNIONYCH PRACOWNIKOW | ODPOWIEDNIO
PRZYGOTOWANYCH. PRODUCENT NIE JEST ODPOWIEDZIALNY ZA UZYWANIE NINIEJSZEGO PODRECZNIKA PRZEZ OSOBY
NIEUPOWAZNIONE | NIEKOMPETENTNE.

OGRANICZENIA

Opisy faz montazowych odnoszg sie do komputera ,0gdlnego”, w zwigzku z tym nie zostang tu wyszczegodlnione specjalne modele, chyba ze jakis
wyjagtkowy punkt instalacyjny bedzie dotyczyt tylko jednego typu komputera.

ODPOWIEDZIALNOSC

Odpowiedzialnoscig instalatora jest wykonanie kazdej operacji instalacyjnej w sposéb ,doskonaty” i zagwarantowanie koncowemu uzytkownikowi
perfekcyjnego funkcjonowania catej instalacji zaréwno jezeli zostanie ona dostarczona z komponentami ARAG jak i od innego producenta.

ARAG zaleca zawsze uzywanie swoich czesci do instalowania systemoéw sterowania.

W przypadku, gdy instalator zdecyduje sie na uzycie komponentéw innych producentéw, rowniez bez zmodyfikowania czesci instalacji lub okablowania,
bedzie on w petni za to odpowiedzialny.

Kontrola kompatybilnosci komponentéw i akcesoriéw innych producentéw jest na odpowiedzialnos$¢ instalatora.

W przypadku, gdy z powyzszych powoddw, komputer lub czesci ARAG zamontowane razem z komponentami innych producentéw ulegtyby wszelkiego
typu uszkodzeniu, nie zostanie uznana zadna forma gwarancji bezposredniej lub posredniej.




a INSTALOWANIE

1 RYZYKO | ZABEZPIECZENIA PRZED MONTAZEM

Wszystkie operacje instalacyjne musza by¢ wykonane z odtagczonym akumulatorem i z zastosowaniem odpowiedniego
oprzyrzadowania i wszystkich wymaganych srodkéw ochrony indywidualnej.

é Uzywac¢ TYLKO | WYLACZNIE czystej wody do przeprowadzenia testow i symulacji zabiegu: uzycie produktéw chemicznych do
symulacji zabiegu moze spowodowac¢ powazne szkody i obrazenia oséb znajdujacych sie w poblizu.

2 BRAVO DSB

ARAG przeanalizowat i wyprodukowat system diagnostyczny do komputera serii Bravo i wiasciwych instalacji, ktére mogg by¢ podtgczone.
BRAVO DSB (Kod 467003) pozwala na wykonanie doktadnej diagnozy komputera, zespotu sterujgcego lub catej instalacji umozliwiajgc rozwigzanie
ewentualnych problemoéw wystepujgcych w instalacji.

3 PRZEZNACZENIE ZASTOSOWANIA

Zakupiona przez Was aparatura jest komputerem, ktéry podtgczony do zaworu lub odpowiedniego zespotu sterowania pozwala na zarzgdzanie
wszystkimi fazami zabiegu w rolnictwie, bezposrednio z kabiny maszyny rolniczej, na ktorej jest zainstalowany.

Urzadzenie to zostato specjalnie zaprojektowane do zainstalowania na maszynach rolniczych do odchwaszczania i

opryskiwania.

Aparatura zostata zaprojektowana i wykonana w zgodnosci z normg EN ISO 14982 (Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna -
c € maszyny rolnicze i le$ne) zharmonizowana z Dyrektywa 2004/108/WE.

4 SRODKI OSTROZNOSCI

A * Nie wystawia¢ aparatury na dziatanie strumienia wody.
* Nie uzywa¢ rozpuszczalnikow ani benzyny do czyszczenia zewnetrznych czesci pojemnika.
* Nie uzywac bezposrednio strumienia wody do czyszczenia urzadzenia.
* Przestrzega¢ przewidzianego napiecia zasilania (12 Vdc).
* W przypadku, gdy wykonuje sie spawanie tukowe galwaniczne, odtaczy¢ taczniki od BRAVO i odiaczy¢ kable zasilajgce.
* Uzywa¢ wylacznie oryginalnych przyrzadéw i czesci zamiennych ARAG.

5 ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Ponizsza tabela wskazuje komponenty, ktére znajdziecie wewnatrz opakowania komputera BRAVO:

7/ KOMPUTER BRAVO 300S Z BEZPOSREDNIM PODLACZENIEM
Legenda:

Bravo 300S

Podrecznik instrukcji (DVD-ROM)

Kabel zasilajgcy

Karta pamigci SD

Komplet mocujgcy

tacznik zasilajgcy

Catkowite okablowanie do podtgczenia do zaworéw i czujnikow

Czujnik indukcyjny predkosci

Uszczelki do tgcznikéw zaworéw sekcyjnych

O 00 NONUTA WN =

Rys. 1

KOMPUTER BRAVO 300S ZE STEROWANIEM SILOWNIKOW PRZEGROD
Legenda:

Bravo 300S

Podrecznik instrukcji (DVD-ROM)

Kabel zasilajgcy

Karta pamieci SD

Komplet mocujgcy

tacznik zasilajgcy

o Ul A WN =

Do zakupienia osobno:
e Catkowite okablowanie do poditaczenia do zawordw i czujnikéw
(Kod. 46734401T.100 - 4-drogowy / - Kod. 46734601T.100 - 6-drogowy)

Rys. 2




6 USTAWIENIE NA MASZYNIE ROLNICZEJ

6.1 Zalecany skfad komponentéw instalacji

PODLACZENIE BEZPOSREDNIE
SCHEMAT MONTAZU DLA OPRYSKIWACZA Z POMPA PRZEPONOWA - INSTALACJA Z ZAWOREM SPUSTOWYM

Legenda:

Monitor
Akumulator
Pompa napetniajgca
Przeptywomierz
Zawor spustowy

- R Sitowniki przegrod (jezeli sa
przewidziane)
Czujnik ci$nienia
Zawor regulacyjny
Czujnik predkosci
Przeptywomierz napetniania /
Pump Protector /
Czujnik RPM

X Czujnik poziomu
1:6 Zawory sekcyjne

rFromow>»

- v=

Rys. 3

PODLACZENIE BEZPOSREDNIE
SCHEMAT MONTAZU DO OPRYSKIWACZA Z POMPA ODSRODKOWA

(=)

Legenda:

Monitor
Akumulator
Pompa napetniajgca
Przeptywomierz
Zawor spustowy

- R Sitowniki przegrdd (jezeli sa
przewidziane)

rFromMow»

M Czujnik ci$nienia

P Zawor regulacyjny

S Czujnik predkosci

T Przeptywomierz napetniania /
Czujnik RPM

Czujnik poziomu
1:6 Zawory sekcyjne

Rys. 4

Komputer musi by¢ podtgczony bezposrednio do akumulatora maszyny rolniczej.
* Nie podiacza¢ komputera pod kluczem (15/54).




a INSTALOWANIE

6.2

Ustawianie monitora

A
%

» Komputer serii BRAVO 300S musi by¢ ustawiony w kabinie sterowania maszyny rolniczej. Zwréci¢ uwage na ponizsze srodki ostroznosci:

- NIE ustawia¢ monitora w miejscach narazonych na nadmierne wibracje lub uderzenia w celu unikniecia jego uszkodzenia i
nieumysinego wcisnigcia klawiszy;

- Przymocowac urzadzenie w miejscu dostatecznie widocznym i tatwo dostepnym rekoma; pamietaé, ze monitor nie moze
hamowac¢ ruchéw ani ogranicza¢ widocznosci podczas kierowania.

Wzig¢ pod uwage rézne podtaczenia konieczne do funkcjonowania komputera (Rys. 3 i Rys. 4), dlugos¢ kabli i przewidzie¢
odpowiednia przestrzen dla facznikéw i kabli.

W poblizu kazdego tacznika znajduje sie znak identyfikacyjny wykonywanej funkcji. Odnosnie jakiejkolwiek konfiguracji
instalacji, odsyla sie do par. 6.1 Zalecany sktad komponentéw instalacji.

222 86
3 @3
2 g 2
\ - ==
by \
Y (—
= =
=
1
Rys. 6
NUM PUNKTY PODLACZENIA MONITORA
1 Zespot sterowania i czujniki
2 Zasilanie
3 Podtagczenia pomocnicze
4 Karta pamieci SD
Tab. 1
6.3 Zamocowanie podpory
Monitor musi by¢ ustawiony po przymocowaniu specjalnej podpory w wymaganym miejscu (w poprzednim paragrafie jest przedstawiony wzornik do wykonania
otworéw dla podpory).
Podpora musi by¢ $ciggnigta z monitora (A Rys. 7 ) i przymocowana za pomocg dostarczonych srub (B).
Po sprawdzeniu perfekcyjnego przymocowania podpory, zatozyé na nig monitor i naciska¢ az do jego zablokowania (C).
Rys. 7
6.4 Ustawienie zespotu sterowania

Zespot sterowania musi by¢ przymocowany za pomocg specjalnych dostarczonych podpér, ktére sg juz zamontowane na zespole, ustawiajgc ja
wedtug instrukcji zawartych w podreczniku zatgczonego do zespotu.

WAZNE JEST ODNIESIENIE SIE DO WSZYSTKICH ZASAD BEZPIECZENSTWA ZAWARTYCH W PODRECZNIKU ZESPOLU
STEROWANIA.




7 PODLACZENIE KOMPUTERA DO MASZYNY ROLNICZEJ

71 Ogolne srodki ostroznosci w celu prawidlowego utozenia kabli

* Zamocowanie kabli:
- przymocowac kable w taki sposéb, aby nie miaty stycznosci z organami w ruchu;
- utozy¢ kable w taki sposob, aby skrecanie lub ruchy maszyny nie uszkodzity ich.

* Utozenie kabli w celu unikniecia infiltracji wody:
- rozgatezienia kabli muszg by¢é ZAWSZE skierowane w kierunku do dotu (Rys. 8 i Rys. 9).

Rys. 8 Rys. 9

* Utozenie kabli w punktach podtaczenia:
- Nie forsowac tgcznikéw nadmiernym naciskiem lub zginaniem: styki moga uszkodzi¢ sig i zaszkodzi¢ w prawidtowym funkcjonowaniu komputera.

w Uzywaé WYLACZNIE kabli i akcesoriow wskazanych w katalogu o charakterystyce technicznej odpowiedniej do przeznaczonego
uzycia.

7.2 Podtaczenie zasilania

W opakowaniu znajduje sie tacznik zasilajgcy (komponent 6, Rys. 1) do po dtgczenia do akumulatora maszyny rolniczej;

na Rys. 12 jest przedstawiony szablon otworéw tgcznika zasilajacego.

Podtgczy¢ tacznik zasilajgcy do przewodoéw akumulatora uzywajgc dwdch ztgczy 6 mm, jak przedstawione na Rys. 10 i Rys. 11.
Uzy¢ kabla znajdujgcego sie w opakowaniu (komponent 3, Rys. 1) w celu podtgczenia komputera do zasilania.

a5

Rys. 10 Rys. 11 Rys. 12 @ 26

UWAGA:

Aby unikna¢ ryzyka zwarcia, nie podtgczac kabli zasilajacych do akumulatora przed zakonczeniem instalowania.

Przed zasileniem komputera i zespotu sterowania upewni¢ sie czy napiecie akumulatora jest prawidtowe (12 Vdc).

BRAVO 300 jest zasilane bezposrednio przez akumulator maszyny rolniczej (12 Vdc): wigczenie musi by¢ ZAWSZE wykonane z monitora; nastepnie
pamietac, zeby go wytgczy¢ za pomoca specjalnego klawisza na panelu sterowniczym.

Wydtuzony czas wigczenia BRAVO 300 przy wylgczonej maszynie moze spowodowac roztadowanie akumulatora ciggnika: w
przypadku diuzszych przerw maszyny z wytagczonym silnikiem, upewni¢ sie czy zostat wytaczony komputer.

Zrédto zasilania musi by¢ podtaczone w sposéb wskazany na Rys. 13 komputer musi byé podiaczony bezposrednio do akumulatora maszyny
rolniczej. NIE podtacza¢ komputera pod kluczem (15/54).

Bravo 3008 z bezpos$rednim podiaczeniem: 10 A ﬁ UWAGA:
Bravo 3008 ze sterowaniem sifownikéw: 20 A ’

15/30

* Obwod zasilania musi by¢é ZAWSZE zabezpieczony w postaci
bezpiecznika typu samochodowego 10 Amperéw dla Bravo 300S
z bezposrednim podigczeniem (Kod. 46734X01) / 20 Amperéw
dla Bravo 300S ze sterowaniem sitownikéw przegréd (Kod.
46734XA0T).

|
|
1
|
|
|
|
|
|
i
|
I | « Wszystkie podtaczenia do akumulatora musza by¢ wykonane
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

z zastosowaniem kabli o minimalnym przekroju 2,5 mm?2.

Aby unikng¢ ryzyka zwarcia, nie podigczaé tacznika kabla
zasilajgcego przed zakonczeniem instalowania.

e Uzywa¢ kabli z odpowiednimi koncowkami kablowymi w
celu zagwarantowania prawidlowego podtaczenia kazdego
pojedynczego przewodu.

Rys. 13
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8 PODLACZENIE KABLI DO ZESPOLU STEROWANIA | DOSTEPNYCH FUNKCJI
* Uzywa¢ wytacznie kabli dostarczonych z komputerem ARAG.
/ ” \ ¢ Zachowa¢ szczego6lng ostroznosé, aby nie uszkodzi¢, pociagnaé, szarpnac lub przeciaé kabli.

* W przypadku szkéd spowodowanych przez uzycie nieodpowiednich kabli lub nie wyprodukowanych przez ARAG zostaje
automatycznie uniewazniona kazda forma gwarancji.

* ARAG nie odpowiada za uszkodzenie aparatur, obrazenia osé6b lub zwierzat z powodu nieprzestrzegania powyzszych zalecen.

8.1 Podtaczenie tgcznika wielobiegunowego

Podtgczy¢ tgcznik wielobiegunowy do monitora; po sprawdzeniu prawidowego wtozenia przekrecic pierscien w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek
zegara az do zablokowania.

8.2 Podtaczenie zaworéw zespotu sterowania

* Uzywa¢ zaworéw ARAG: w przypadku uszkodzen spowodowanych przez uzywanie nieodpowiednich zaworéw lub nie
/ ” \ produkcji ARAG zostaje automatycznie uniewazniona kazda forma gwarancji.

ARAG nie odpowiada za szkody wyrzadzone w aparaturze, obrazenia oséb lub zwierzat w przypadku nieprzestrzegania
powyzszych wskazan.

* Wszystkie taczniki do podtgczenia zaworéw muszg by¢ dostarczone z uszczelnieniem przed przystgpieniem do podtaczenia
(Rys. 16).

* Sprawdzi¢ prawidtowe ustawienie uszczelek w celu uniknigcia infiltracji wody podczas uzywania zespotu sterowania.

Konfiguracja
pojedynczego kota
ramiennego
Zawor 2 = Zawor 3
"o . ’L—J\
Sekcja kota
° romien<iowego 2
A
“~’\. N {4 R '/ == \ R
: ’.““fr ’\? § - '
p: Sekcja kota fe M . sekcja kota
promieniowego 1 ] ¢ e prouLnieniowego 4
NEVBAESNT /, NN OENERNT (7 N . ) \ ;\)\wf{\ N \\\@C \ N (
Rys. 14

tacznik 1 musi pilotowac¢ zawér, ktory z kolei jest podtgczony do sekcji kota promieniowego 1; nastepnie wszystkie inne.

Podtaczy¢ facznik 1” do ,zaworu 17, i nastepnie inne taczniki, ze wznoszacymi numerami w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara: sekcja 1 znajduje
sie w dole po lewej stronie patrzac na maszyne od tytu (Rys. 14).

Konfiguracja 7 [
podwadjnego kota 25
ramiennego y
Sekcja kota . . Sekcja kota
promieniowego 2 \ / promieniowego 3

/
\
9

~ Sekcja kota / e i v \ Sekcja kota
promieniowego 4

N ‘
N ENERN N (O ENESNTE 22\ VAR N N (W ‘ . 7 l RN SN AV Ve
M UREMAN i \\WMM\%‘“"&’E& 2 WA AL

Rys. 15

tacznik 1 musi pilotowac zawdr, ktéry z kolei jest podtaczony do odpowiedniej sekcji kota ramiennego; nastepnie wszystkie pozostate.

Podtgczy¢ tacznik 1” do ,zaworu 17, i nastepnie inne faczniki, ze wznoszgcymi numerami w kierunku zgodnym z ruchem wskazoéwek zegara: sekcja 1 znajduje
sie w dole po lewej stronie patrzac na maszyne od tytu (Rys. 15)

CIAG DALSZY
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Przymocowac tgczniki do odpowiednich zaworéw
w oparciu o skréty podane w gtéwnym schemacie
montazowym instalacji bedagcych w waszym
posiadaniu (par. 6.1 Zalecany sktad komponentéw
instalacji).

« Sciggnaé pokrywke ochronng (1, Rys. 16) z zaworu
elektrycznego.

« Zatozy¢ uszczelke (2) zaktadajac jg na tacznik (3),
nastepnie podtgczy¢ tgcznik naciskajac go do oporu
(4): uwazac, aby podczas wkiadania nie zagia¢
stykow elektrycznych na zaworze.

» Wkreci¢ srube (5) az do kompletnego docisnigcia.

W przypadku gdy ilo$¢ przetacznikéw na pulpicie sterowania jest wieksza od ilo$ci zaworéw sekcyjnych, podiaczcie kable tak
jak to pokazano w tabeli.

ILOSC ZAWOROW PRZELACZNIKI DO KABLE DO POLACZENIA
SEKCYJNYCH STOSOWANIA DO ZAWOROW SEKCYJNYCH
Jezeli 4 Jezeli 6 Jezeli 4 Jezeli 6
2 przetgczniki przetgcznikow przetgczniki przetgcznikéw
2-3 3-4 2-3 3-4
4 1-2-3-4 2-3-4-5 1-2-3-4 2-3-4-5
Tab. 2

8.3 Podtaczenie czujnikéow i innych dostepnych funkcji

Przymocowac tgczniki do odpowiednich funkcji wedtug skrétéw podanych na gtéwnym schemacie montazowym instalacji w waszym posiadaniu (par. 6.1).

Kable sg oznaczone znakiem identyfikacyjnym wykonanej funkcji: w tabeli sg podane wszystkie wskazania do prawidtowego
podtaczenia kabli do dostepnych funkcji.

* Uzywac¢ czujnikéw ARAG: w przypadku uszkodzen spowodowanych przez uzywanie nieodpowiednich czujnikéw lub nie
produkcji ARAG zostaje automatycznie uniewazniona kazda forma gwarancji. ARAG nie odpowiada za szkody wyrzadzone w
aparaturze, obrazenia oséb lub zwierzat w przypadku nieprzestrzegania powyzszych wskazan.

ITEM PODLACZENIE GLOWNE PODLACZENIE ALTERNATYWNE
F Przeptywomierz -
G Gtoéwny zawér -
L/R Sitowniki przegrod --
M Czujnik ci$nienia --
P Zawor regulacyjny --
S Czujnik predkosci -
T Przeptywomierz napetniania Czujnik RPM Pump Protector
X Czujnik poziomu --

Tab. 3

- Instrukcje do montazu czujnikow sg zatgczone do produktow.

Czujniki predkosci podane ponizej mogg by¢ uzyte réwniez jako czujniki RPM:
» czujnik indukcyjny predkosci (Kod 467100.086);

* czujnik magnetyczny predkosci (Kod 467100.100).

- Podigczenie:

* przeptywomierza

* czujnika cis$nienia;

* czujnika poziomu

* Pump Protector;

* przeptywomierza napetniania;

* czujnika RPM;

« sitowniki przegrod.

Wszystkie czujniki ARAG uzywajg ten sam typ tgcznika. Podtgczy¢ tgcznik czujnika do odpowiedniego tacznika kabla; po sprawdzeniu, czy zostat
prawidtowo wtozony nacisng¢ az do zablokowania.

Rys. 17 Rys. 18
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8.4 Karta pamieci SD
Karta pamieci SD jest uzywana do wymiany danych z komputerem BRAVO 300S.

Przed uzyciem upewni¢ sie czy karta nie jest zabezpieczona (Rys. 19).
Uzywacé TYLKO karty SD dostarczonej w opakowaniu.

A Przed wiozeniem lub wyciagnigeciem karty pamieci SD ZAWSZE wytaczy¢ komputer.

* Wilozenie:

Wiozy¢ karte pamieci uwazajac na prawidtowy kierunek witozenia:

Nacigcie A karty musi by¢ skierowane w dét. Po wiozeniu nacisng¢ az do
zablokowania i zamkng¢ za pomoca specjalnej pokrywki.

* Wyciagniecie:
Nacisna¢ na karte wewnatrz otworu i pusci¢ natychmiast: teraz mozna jg wyciagnac.

Rys. 21

Karte pamieci SD wkiada sie do wytaczonego komputera i musi by¢ zawsze obecna podczas funkcjonowania.
Nie wtozenie pamieci SD do komputera lub witozenie po wigczeniu powoduja btad (par. 14.1 Btedy funkcjonowania).
Gdy pamie¢ SD zostanie wyciggnieta z komputera nalezy wlozy¢ ja do specjalnego futeratu (dostarczony w wyposazeniu).

12
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DR O RAMOWAN

9

PROGRAMOWANIE

9.1

Proby i kontrole przed zaprogramowaniem

YA

Przed przystapieniem do programowania komputera, sprawdzic¢:

* prawidlowe zamontowanie wszystkich komponentéw (zespét sterowania i czujniki);
* podlaczenie zasilania;

* podtaczenie do komponentéw (gltowny zespot sterowania i czujniki).

Btedne podiaczenie komponentoéw instalacji lub uzycie komponentéw réznych od tych zalecanych moze uszkodzi¢ urzadzenie
lub komponenty.

9.2 Wiaczenie / wylgczenie komputera
e Zwykty rozruch
Wersja programu Strona pracy
g 90 1/ha  1.00 m OFF 15:09
Bravo 300S
ha km/h
RS a : 99 E§ 21
i +10%
& » g Orchard spraying computer * — . 0
T Ver. 30080 0.0 bar 500 rpm 1000 1  55.1 1/min
Rys. 22
Przytrzymac wcisniety klawisz E S © do momentu wigczenia displayu: po wersji programu, Bravo 300S wyswietla strone pracy (Rys. 22).
UWAGA: Strona wigczenia zmienia sie w zaleznosci od modelu w Waszym posiadaniu.
* Wiaczenie w celu dostepu do zaawansowanego programowania
>Jezyk : Polski
v . + Esc » Jednostka miary : Metryczny
[0} Konfiguracje sekcji 8 ooo
Zawory 8 0oo
2 Przepiywomierz
Czujnik cisnienia
Rys. 23
Nacisna¢ jednoczesnie sekwencje klawiszy do wiaczenia Bravo. Pusci¢ klawisz E S G przytrzymujac klawisze strzatkowe do pojawienia sie w menu
Programowanie zaawansowane (Rys. 23).
* Wylaczenie
Esc . :
o < CZEKAC: zapis danych
Rys. 24
Trzymac weisniety klawisz E S G do wyswietlenia sie komunikatu CZEKAC : zapis danych.
Pusci¢ klawisz i poczeka¢ az zapisanie zostanie zakonczone (Rys. 24); po kilku sekundach komputer sie wytgczy.
Podczas wylgczania NIE naciska¢ na zaden klawisz i NIE odtgcza¢ zasilania do momentu az Bravo 300S nie wylaczy sie.
w UWAGA: uzywa¢ ZAWSZE specjalnego klawisza w celu wytaczenia komputera; w przeciwnym razie WSZYSTKIE dane
dotyczace zabiegoéw i programowania zostang utracone.
— Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub el Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |..|
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej (V) modyfikacji danej P3
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9.3 Uzywanie klawiszy do programowania

RAMOWAN

Programowanie Zaawansowane

<:> L_>Jezyk : Polski
Ueanosctka miar MEeTryczn
vV A ,/Konfigquracie selgc‘li I i Y
> Zawory 8 ocoo
rrzepiywoilierz P
Czujnik cisnienia N G oo
Rys. 25

zHm

Uzy¢ kursora > w celu wybrania menu, do ktérego

1
]
@ chce sie wejsc¢: przestawia¢ go za pomoca klawiszy

L,strzatkowych” do momentu wybrania interesujacej was
opcji (Rys. 25).

Zatwierdzi¢ wybor za pomoca klawisza O K.

WYBOR DANYCH

>English
A @aEH |
Polski

Rys. 26

Gdy dokonuije sie zwyktego wyboru danych, BRAVO 300S wyswietla
aktywng warto$¢ (2a, Rys. 25).

3a Naciska¢ kolejno klawisze strzatkowe w celu wybrania innej
pozycji; wyswietli sie wybrana pozycja.

Jezeli mozliwa jest dezaktywacja danej, nacisng¢ CRL: w tym
wypadku wyswietli si¢ na displayu hasto Nieczynny.

4a Zatwierdzi¢ za pomocg OK.

Szybki przesuw po pozycjach: przytrzymac wcisniety jeden

Z klawiszy strzatkowych.

Wyjscie bez zatwierdzenia modyfikacji; nacisngé¢ ES G.

DOSTEP DO PODMENU

Konfiguracje sekcji

Ilosc zawordw sekcy. : 04
Tvn helki PodwA-in

- G

| > Ustawianie belek

Rys. 27

Gdy mamy do czynienia z podmenu BRAVO 300S wyswietla trzy
punkciki , . . .” (2b, Rys. 25).

3b Nacisna¢ kolejno klawisze strzatkowe w celu przechodzenia
z jednej pozycji na drugg. Kursor > przestawi si¢ na tg wybrang.
4b Nacisng¢ O K w celu wejscia do podmenu.

Szybki przesuw po pozycjach: przytrzymac wcisniety jeden

Z klawiszy strzatkowych.

Wyjscie bez zatwierdzenia modyfikacji; nacisngé¢ ES G.

WPROWADZENIE WARTOSCI NUMERYCZNEJ

Ilosc zawordw sekcy.

- Om 4

RANGE: 2 <=> 6
Rys. 28

5 Nacisnac¢ kolejno klawisze strzatkowe w celu zmodyfikowania
wartosci.

W celu wyzerowania danej, nacisngé CRL.

6 Nacisng¢ O K w celu zatwierdzenia dane;j.

Szybkie zwiekszanie / zmniejszanie wartoSci: przytrzymac
wecidniety jeden z klawiszy strzatkowych.

Wyjscie bez zatwierdzenia modyfikacji; nacisngé¢ ES G.

Szybkie zerowanie
danej

Przesuw po pozycjach menu lub

CLR Zwigkszenie/zmniejszenie danych

vV A

Zatwierdzenie dostepu do
menu lub modyfikacji danej (0]

Esc Wychodzi z menu lub
modyfikacji danej

L]

Par. 9.3




10 PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE

Za pomocg zaawansowanego programowania zostajg zapisane w komputerze wszystkie dane konieczne do wykonania prawidtowej dystrybucji produktu.

w Te operacje nalezy wykonac tylko jeden raz, w momencie instalowania.

DOSTEP DO MENU PROGRAMOWANIA ZAAWANSOWANEGO

vyz A+ Egr.‘ Programowanie zaawansowane (z wylaczonego komputera)

» Nacisng¢ jednoczesnie sekwencje klawiszy az do wigczenia Bravo.

>Jezyk : Polski L ) ) . . .
Jednostka miary : Metryczny « Pusci¢ klawisz E S C przytrzymujgc wcisniete klawisze strzatkowe az do
Konfiguracje sekcji N . wyswietlenia menu
Zawory
Przepiywomierz

Czujnik cisnienia

W celu prawidtowego uzycia klawiszy, podczas programowania,
odnies¢ sie¢ do par. 9.3.

Rys. 29

PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE - STRUKTURA MENU

vyA P Sl >Programowanie zaawansowane

‘ Italiano - English - Espafiol - Portugués
Par.10.1 | Jezyk Francais - Deutsch - Cesky - Polski DEF: English
Pycckuit - Hrvatski
» Metryczny (I/ha, km/h, bar)
Par.10.2 | Jednostka miary « USA (gpa, mil‘h, psi) DEF: Metryczny
* Metr. L/100m

« |losc zawordw sekey.:
2:6
* Typ belki:
Pojedynczy - Podwéjny
« Ustawianie belek:
Sekcja 1 +6>Belki1+2
« Sekcje belki:

2 drogowe - 3 drogowe
 Zamkniecie autoamatyczne:
Tak (funk M) - Nie (funk P)

* Regulacja cisnienia:
2 drogowe - 3 drogowe
* Gtowny:
2 drogowe - 3 drogowe - Zaden
* Typ: Orion 4621xA3xxxx (Tab. A)
Inne - Nieczynny

DEF:
o llosc zawordw sekey.: 4
 Typ belki: Pojedynczy

Par.10.3 | Konfiguracje sekcji

DEF:

 Sekcje helki: 3 drogowe

o Zamkniecie autoamatyczne: Nie
* Regulacja cisnienia: 3 drogowe
* Gtowny: 3 drogowe

Par.10.4 | Zawory

« Alarm wydatk.min.: DEF:
: 0.1+ 999.9 /min - Nieczynny | ® Orion 4621xA3xxxx
Par. 105 | Przeplywomierz « Alarm wydatk maks « Alarm wydatk.min.: 5.0 l/min
0.1 +999.9 I/min - Nieczynny  Alarm wydatk.maks.: 100.0 I/min
* Stata: o Stata: 600 imp/I
1+ 10000 imp/I

 Typ: 466113.200 - 466113.500 - Inne - Nieczynny
* Cisnienie maksymalne: 0.1 + 150.0 bar

Czujnik do * Przeptywomierz

Par.10.6 | Czujnik cisnienia DEF: Nieczynny

Par. 10.7 oblicz.wydatk. : ggﬁ:ﬁe DEF: Przeptywomierz
Tryb: Reczny Tryb: Czuj. Poziomu | Tryh: Strum napetn.
* Pojemnosc: * Pojemnosc * Pojemnosc
1+10000  Alarm poziom minim. | ® Alarm poziom minim. DEF:
. * Alarm poziom minim.:| « Kalibracja  Typ: Orion 462XXAXXXXX  Tryb: Reczny
Par. 108 |IPoz 1 ol 0 +10000 « Nastawienie zerowe | ¢ Stata: 1+ 10000 imp/| * Pojemnosc: 2000 |

« taduj/Zapisz Kalib. |  Wydatkowanie minim.: Tab. B| e Alarm poziom minim.: 150 |
 Wydatkowanie maks.: Tab. B
Par. 10.8.1 Par. 10.8.2 Par. 10.8.3

« Stafa:
1+ 10000 Imp/obr - Nieczynny

e Alarm predkosc minimalna:
1+ 10000 rpm - Nieczynny

o Alarm predkosc maksymalna:
1+ 10000 rpm - Nieczynny

Par.10.9 K Licznik obrotéw DEF: Nieczynny

* Czynny

Par.10.10 | Pump Protector « Nieczynny

DEF: Nieczynny

Rys. 30

w Minimalne i maksymalne wartosci odnoszace si¢ do ustawianych danych podanych w roz. 15 Dane techniczne.

— Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub el Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub

danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej (V) modyfikacji danej
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10.1 Jezyk
Jezyk
>English Ustawic jezyk obstugi Bravo 300S, wéréd tych dostepnych:
> 1Italiano, English, Espafiol, Portugués, Frangais, Deutsch,
Cesky, Polski, Pycckmiz, Hrvatski.
Rys. 31

was jezyka, nalezy zaktualizowa¢ firmware.
Firmware ze WSZYSTKIMI dostepnymi pakietami jezykow znajduje sie na SD dostarczonym z Bravo 300S; procedura aktualizacji jest opisana w
ADDIN kod D30053, ktéry znajdziecie na CD-ROM razem z niniejszym podrecznikiem.

wSpis dostepnych jezykéw zmienia sie w oparciu o pakiet jezykowy zatagczony w wyposazeniu komputera: jezeli na displayu nie ma wymaganego przez

10.2 Jednostki miary
Jednostka miary
Ustawi¢ jednostki miary w uzyciu dla Bravo 300S.
>Metryczny
> Metryczne (I/h, km/h, bar)
USA (GPA, mil/h, PSI)
Metr. L/100 m
Rys. 32
10.3 Konfiguracje sekcji
> TIlosc zawordw sekcy.: ustawi¢ ilos¢ zainstalowanych zaworéw sekcyjnych (2 + 6).
Konfiguracje sekcji > Typ belki: ustawi¢ typ kota ramiennego (pojedyncze lub podwojne).
>']]?:1°sbce f]?_woréw sekcy. ggdwé ‘n Funkcja Typ belki jest aktywowana TYLKO w nastepstwie wcze$niejszego ustawienia
i 8 2 -
ngawianie bellek 5 . ny w pozycji menu Ilosc zawordw sekcy. wartosci4 lub 6.
> Ustawianie belek: w potgczeniu z kazdym zaworem sekcyjnym wymaganego kota
ramiennego.
Rys. 33 Funkcja Ustawianie belek aktywowana TYLKO w nastepstwie wcze$niejszego
ustawienia w pozycji menu Typ belki podwdjnego kota ramiennego.
Ustawianie belek Potaczenie zaworow sekcyjnych nastepuje w sposéb lustrzany. W przyktadzie obok, w menu Ilosc
>Sekcja 1 . 1 Belki zaworow sekcy . zostaly poprzednio ustawione 4 zawory sekcyjne.
Sekcja 2 . 2 Belki Przypisujac Sekcji 1 Koto ramienne 1, automatycznie Sekcja 4 zostanie przypisana do Kota
S_tel_cc_j a 37 0 _2_B_e_lT<i_} ramiennego 1. To samo postepowanie dotyczy Sekcji 2 i 3.
Sekcja 4 . 1 Belki Tylko pierwsze 2 sekcje podlegaja modyfikacji.
Postepowanie jest takie same dla konfiguracji z 6 zaworami sekcyjnymi. W tym wypadku beda
modyfikowane tylko 3 pierwsze sekcje.
Rys. 34
e Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub fapal Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub [!!'
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej (0] modyfikacji danej Par. 9.3
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10.4 Zawory
Wybrac Ustawi¢ typ zainstalowanych zaworéw na instalacji oraz odpowiednie dane.
> Sekcja belki: wskazac typ zainstalowanych zaworéw sekcyjnych.
>Sekcje belki : 3 drogowe _ . ; 5
Zamkniecie auto tyczne : Takil(EuniRa 2-drogowe: zawory bez wyll(ahbrowan)‘/ch powrotgw
Regulacja cisnienia : 3 drogowe 3-drogowe: zawory z wykalibrowanymi powrotami
Gioéwny : 2 drogowe
> Zamykanie automatyczne
Rys. 35 Wskaza¢ tryb funkcjonowania zaworéw sekcyjnych, przede wszystkich jezeli jest aktywne
automatyczne zamykanie sekcji, gdy gtéwny zawdr sterujgcy zostaje zamkniety.
n Wtaczyé¢ zamkniecie automatyczne Tak (funk.M)

Alarm konfiguracji zamykania automatycznego Nie (funk.P)
Obowiazkowe jest ustawienie funkcjonowania M (opcja Tak) gdy nie wystepuje
Zaden gtéwny zawér w instalacji.

« Tryb funkcjonowania ,M” (opcja Tak): > Regulacja cisnienia: wskazac¢ typ zainstalowanego zaworu regulaciji.

Zawory sekcyjne sg zamykane lub otwierane dziatajgc na
gtéwnym przetgczniku pod warunkiem, ze wytgcznik zaworow
sekcyjnych jest prawidlowo ustawiony, to znaczy jezeli
wytaczniki sekcyjne sg ustawione na OFF (dzwignia w dole),
dziatajac na gtéwnym przetaczniku nie bedg sterowane sekcje.
Jezeli jeden lub kilka wytgcznikow zaworéw sekcyjnych jest o =1
ustawionych na ON (dZwignia w gére) zamykajac lub otwierajgc 2-drogowy !;;!u
gtéwny przetgcznik, zostang zamkniete lub otwarte réwniez 2
zawory sekcyjne. t.
* Tryb funkcjonowania ,,P” (opcja Nie):

Zawory sekcyjne sg sterowane w niezalezny sposob.

Funkcje sterowania na gtéwnym przetgczniku nie wptywajg na
otwieranie ani zamykanie zaworéw sekcyjnych.

3-drogowy

> Ogdlnie: wskazac typ zainstalowanego zaworu sterujgcego.
2-drogowe: zawdr spustowy
3-drogowe: zawdr gtowny

Zaden
10.5 Przeptywomierz
Ustawi¢ zainstalowany przeptywomierz i odpowiednie dane. W Tab. A sg podane wartosci, ktére
b zostang ustawione automatycznie wybierajgc kod przeptywomierza.
W zwigzku z tym te dane moga by¢ zmodyfikowane.
>Typ : Orion 4621XA0XXXX > Typ: podac typ zainstalowanego przeptywomierza (Tab. A).
Alarm wydatk.min. : 0.5 1/min
gt:ﬂ wydaticneeey égog i,{\g;? > Alarm min. wydatkowania
> Alarm max wydatkowania
Alarmy wydatkowania (minimalne lub maksymalne) aktywuja sie, gdy podczas zabiegu, wydatkowanie
Rys. 36 przeptywomierza wychodzi poza ustawione granice.
. . Odnosnie procedury do wykonania w ciggu wystepowania alarmow,
n Przepiywomierz poza zakresem skali skonsultowac¢ par. 14.1 Btedy funkcjonowania.
Alarm wydatkowania
> Stata: podac statg odnoszacy sie do zainstalowanego przeptywomierza.
PRZEPLYWOMIERZE ORION
METRYCZNE JEDNOSTKI MIARY - METR. JEDNOSTKI MIARY USA
1/100m
TYP Min. Max Min. Max
(S :Z% wydatkowanie | wydatkowanie ( ?:;ﬂ);l) wydatkowanie | wydatkowanie
P (I/min) (I/min) plsig GPM GPM
4621xA0xxXxXxX 6000 0,5 10,0 22710 0,13 2,60
4621xA1xXXXX 3000 1,0 20,0 11355 0,30 5,00 Ustawione wartosci jako default
4621XA2xXXXX 2000 2,5 50,0 4542 0,60 13,00 moga byé zmodyfikowane.
4621xA3XXXX 600 5,0 100,0 2271 1,35 26,00
462xxXA4XXXX 300 10,0 200,0 1135 2,60 53,00
4622xXA5XXXX 150 20,0 400,0 568 5,00 106,00
4622XA6XXXX 100 30,0 600,0 378 8,00 158,00
Inne. .. 625 10,0 100,0 156 2,60 53,00
Tab. A
— Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub el Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |..|
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej (V) modyfikacji danej P3
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10.6

Czujnik ci$nienia

Czujnik cisnienia jest uzywany dla réznych funkcji, w zaleznosci od przypadkéw.

« Przeptywomierz wtaczony: wyswietla cisnienie robocze, gdy maszyna pracuje w granicach przeptywomierza.
Gdy przeptywomierz pracuje poza granicami, zmierzone cisnienie jest uzywane do obliczania dozowania.

« Przeptywomierz nieczynny: czujnik ci$nienia jest zawsze uzywany do obliczania dozowania.

Wybrac Ustawic typ zainstalowanego czujnika ci$nienia i odpowiedni zakres skali.
> dang

STyp . Arag 466113.500 > Typ: podac typ zainstalowanego czujnika (modele dostepne w tabeli).

Cisnienie maksymalne : 50.0 bar > Maksymalne cisnienie

Wskazac¢ zakres skali odnoszacy sie do czujnika ci$nienia zamontowanego na instalacji.

WGdy zostaje uaktywniona opcja Nieczynny, pozycja Maksymalne cisnienie

Rys. 37 nie jest widoczne na displayu (Rys. 37).

Ponizsza tabela wskazuje wartosci, ktore zostang ustawione automatycznie wybierajac kod czujnika:

CZUJNIK CISNIENIA ARAG

Max ci$nienie
TYP
bar PSI
ARAG 466113.200 20.0 290 Ustawione wartosci jako default
ARAG 466113.500 | 50.0 725 mog3 by¢ zmodyfikowane.
Inne... 50.0 725 |
10.7 Czujnik do obliczania wydatkowania
Czujnik do oblicz.wydatk. Ustawic¢ typ czujnika do uzycia w celu obliczenia wydatkowania:
>Przeplywomierz Przepiywomierz
Cisnienie
Obydwa
W granicach roboczych komputer uzywa przeptywomierza, poza granicami jest zastosowany czujnik
Rys. 38 cisnienia (TYLKO jezeli jest odpowiednio skonfigurowany).
10.8 Poziom cysterny
Wybrac jeden
> 7 irybow
STryb —cceememeeeee L. =; ) Reczny
Pojemnosc 2000 1
Alarm poziom minim. : 150 1
Rys. 39 Rys. 40
Najpierw nalezy zaprogramowa¢ podmenu Txryb oraz dane odnoszace si¢ do wybranej opcji.
Wykonanie napetnienia cysterny, opisane w par. 12.4 F4 - Cysterna (STRONA 1) bedzie rézne w zalezno$ci od wybranego trybu.
Mozliwe opcje:
> Reczna:par. 10.8.1
> Czuj.Poziomu: par. 10.8.2
> Przepl. napetnania:par. 10.8.3
CIAG DALSZY
Szybkie zerowanie Przesuw po pozycjach menu lub Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |.l|
CLR . v A N . 0 . Ok .. . X " X ——\
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej (0] modyfikacji danej Par. 9.3
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10.8.1 Poziom cysterny - Tryb Reczny

Poziom cysterny

([ >Tryb : Reczny | > Pojemnosé: podac pojemnos¢ cysterny.
Pojemnosc T 2000 1 : . . >
Alarm poziom minim. : 150 1 > Alarm min. poz:l.om. podacwalftosc rezerwy. o o o
Alarm cysterny wigcza sie, gdy podczas zabiegu, poziom cysterny spada ponizej ustawionej wartosci
(par.13.5 Display).
Rys. 41

10.8.2 Poziom cysterny - Tryb Czujnik poziomu

Poziom cysterny

[ >Tryb : Czuj. Poziomu |
Pojemnosc : 1000 1
Alarm poziom minim. g 150 1l
Kalibracja HE
Nastawienie zerowe : 4.000 mA
taduj/Zapisz Kalib. HllGE o

Rys. 42

Czujnik poziomu zamontowany na instalacji pozwala na natychmiastowe wys$wietlenie poziomu
cysterny (par. 13.5 Display).
Ten tryb funkcjonuje prawidiowo WYLACZNIE wtedy, gdy zostata wykonana kalibracja
WCzujnika pozycji lub zostata zatadowana z karty SD kalibracja podobnej cysterny.
Procedura jest opisana w dalszej czesci, w sekcji taduj/Zapisz kalibr., na stronie20.

> Pojemnosé: komputer wyswietla pojemno$¢ cysterny obliczong po kalibracji.

> Alarm min. poziom: poda¢ warto$¢ rezerwy.
Alarm cysterny wiacza sig, gdy podczas zabiegu, poziom cysterny spada ponizej ustawionej
wartosci (par.13.5 Display).

> [Kalibracja: pozwala na dostep do procedury kalibracji czujnika poziomu.

Pojemnosc cysterny

02000

RANGE: 00001 <=> 10000 1

Rys. 44
Kalibracja
>Rozprowadzona ilosc 131
Wydatkowanie :201/min
Zmierzony prad :7.000mA
Zmierzone punkty : 001/200

Nacisnac OK. w celu rozpocz. kalibracw

Wtaczyc sterowanie oprysku !4—'

Rys. 45
Kalibracja
>Rozprowadzona ilosc 19901
Wydatkowanie :01/min
Zmierzony prad :4.000mA
Zmierzone punkty : 180/200
ZAKONCZONA: OKw celu zapis.i wyjscia
Rys. 46

Kalibracja czujnika poziomu jest mozliwa WYLACZNIE jezeli na instalacji jest
zamontowany przeptywomierz (par. 6.1).

Przed uruchomieniem procedury wykona¢ nastepujace operacje:

A1 Upewnié sie czy gtéwny przetacznik znajduje sie¢ w pozycji OFF (Rys. 43).

2 Napetnic¢ zbiornik czysta woda BEZ DODATKU SUBSTANCJI CHEMICZNYCH.
Cysterna musi by¢ obowiazkowo napetniona. Sprawdzi¢ wizualnie osiagnigty poziom.
3 Na stronie pracy sprawdzi¢ czy funkcjonowanie reczne jest aktywne (na displayu wyswietla
sic Reg. Recz.).

W przeciwnym razie uaktywni¢ go wciskajac klawisz AUTO (par. 13.7.2).

4  Wyregulowac dystrybucje trzymajgc wcisniety w gore przetgcznik zaworu regulacyjnego
(Rys. 43) Wyregulowa¢ dystrybucje trzymajac wcisniety w gore przetacznik zaworu
regulacyjnego

5  Wytaczy¢ komputer i ponownie wigczy¢ w trybie programowania zaawansowanego
(DOSTEP DO MENU PROGRAMOWANIA ZAAWANSOWANEGO na stronie 15).

6  Wejs¢ do menu Poziom cysterny, wigczy¢ Tryb Czuj.Poziomu (Rys. 42)

i wybra¢ pozycje Kalibracja. Bravo 300S zada wpisania pojemnosci cysterny (Rys. 44):
wpisa¢ dana.

7  Natychmiast po tym komputer przechodzi do strony rozruchu kalibracji (Rys. 45): komunikat
Nacisnaé¢ OK w celu rozpoczecia kalibrac3ji miga na displayu.

Nacisng¢ O K: kalibracja rozpoczeta sie. Komunikat Wkaczyé sterowanie oprysku!
miga na displayu.

8  Wigczy¢ instalacje opryskiwania: otworzy¢ wszystkie zawory sekcyjne i nastgpnie gtéwne
sterowanie (Rys. 43, deviatori in posizione ON).

9  Display wyswietla w rzeczywistym czasie ilo$¢ wydanej wody i postep kalibraciji.

Komunikat KALIBRACJA: [OK] zapisz/[ESC] wy3jdz miga na displayu.
Naciskajac O K mozesz zakonczy¢ recznie kalibracje (i zarazem zapisa¢), naciskajac ES C
zostanie przerwana bez zapisania.

10 Jezeli kalibracja nie zostata zakonczona recznie, gdy warto$¢ wydatkowania dojdzie do
zero (Rys. 46) i pozostaje przez co najmniej 10 s, Bravo 300S konczy automatycznie procedure i
wyswietla komunikat ZAKONCZONA: OK w celu zapisania i wyjscia.
Nacisng¢ O K: kalibracja jest zakonczona.

> Nastawienie zerowe: dostep do procedury nastawiania ,zero” czujnika poziomu.

Nastawienie zerowe

W przypadku, gdy zostanie wyswietlona obecno$¢ cieczy w cysternie, mimo ze jest ona pusta,
nalezy przystapi¢ do nastawienia zerowego czujnika poziomu.

>4, 7 mA . . . -
0370 - Nacisngé O K w celu wyzerowania sygnatu resztkowego czujnika.
n Sygnat nieodpowiedni! Spr. przetwornik
Zostaty wykryte warto$ci anomalne: sprawdzi¢ prawidtowe funkcjonowanie czujnika.
Rys. 47 Jezeli problem nie ustepuje, sprawdzi¢ czy nie wystepuje resztka cieczy w cysternie.
CIAG DALSZY
Szybkie zerowanie Przesuw po pozycjach menu lub Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |.l|
CLR . v A R X o . Ok N - . Y " N ——
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej (V) modyfikacji danej Par. 9.3
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> *aduj/Zapisz kalibr.: kalibracja czujnika poziomu moze by¢ zatadowana lub zapisany w karcie SD w celu ponowego skonfigurowania urzgdzenia w
razie koniecznosci, rozwigzania problemu lub skonfigurowania innego Bravo 300S bez konieczno$ci powtarzania wszystkich operaciji.
Po skonczeniu kalibracji i sprawdzeniu prawidtowego funkcjonowania czujnika zalecamy zapisanie kalibracji w karcie SD.

Przed wykonaniem wszelkiego typu operacji, wiozy¢ karte SD do specjalnej szczeliny (par. 8.4).

Wybraé w celu taduj/Zapisz Kalib.

zapisania J karty SD

=

>Zapisz na karcie SD

>

Ustawienia zapisane na SD (TANK.TKL)
Rys. 48

Wybrac w celu

> zatadowania taduj/Zapisz Kalib.

>%aduj z karty SD
Zapisz na karcie SD

Ustawienia zalad. z SD (TANK.TKL)
Rys. 49

> Zapisz na karcie SD:wybrac te opcje i nacisng¢ OK.

Komunikat zatwierdzenia Ustawienia zapisane w SD (TANK.TKL) wyswietli sig
na displayu za zakonczenie zapisywania. Nacisng¢ ES C.

n Karta SD nie wystepuje!

Alarm zapisywania: karta pamieci nie wtozona.

> &aduj z karty SD:wybrac te opcje i nacisng¢ OK.
Komunikat zatwierdzenia Ustawienia zatad. z SD (TANK.TKL) wyswietli sie na
displayu za zakonczenie zapisywania. Nacisng¢ ES C.

Alarmy konfiguracji:
* Karta pamieci nie wiozona.

« Konfiguracja cysterny TANK . TKL nie zostata zapisana w karcie pamigci.

Karta SD nie wystepuje!
Plik nie znaleziony! (TANK.TKL)

10.8.3  Poziom cysterny - Tryb Przeptywomierz napetniania
Przeptywomierz napetniania zamontowany na instalacji pozwala na wyswietlenie danych zatadunku
" cysterny w rzeczywistym czasie.
[>Tzyb : Strum napein. > Pojemnosé: podaé pojemnos¢ cysterny.

Pojemnosc 020001 i i

Alarmpoziomminim. : 1501 > Alarm min. poziom: poda¢ warto$é rezerwy.

Typ : Orion 462XXA4XXXX

Stata . N : 300 imp/1 > Typ: podaé zainstalowany przeptywomierz napetniania i odpowiednie dane.

aygagiowan-}e m:.;:.m. %86001{‘719 W Tab. B sg podane wartosci, ktore zostang ustawione automatycznie wybierajac kod
yoatowan e oL . ! przeptywomierza. W zwigzku z tym stata moze by¢ zmodyfikowana.

Rys. 50
v > Stata: poda¢ statg odnoszgcy sie do zainstalowanego przeptywomierza.
PRZEPLYWOMIERZE ORION
METRYCZNE JEDNOSTKI MIARY - METR. JEDNOSTKI MIARY USA
1/100m
TYP Min. Max Min. Max
Staty wydatkowanie | wydatkowanie Staly wydatkowanie | wydatkowanie
(pis/l) (limin) (ifmin) (pis/gal) GPM GPM
Ustawiona stata jako default moze
462xxXA4XXXX 300 10,0 200,0 1135 2,60 53,00 byé zmodyfikowana.
4622xXA5xXXX 150 20,0 400,0 568 5,00 106,00
4622XA6XXXX 100 30,0 600,0 378 8,00 158,00
Inne... 625 10,0 100,0 156 2,60 53,00
Tab. B
10.9 Liczniki obrotéw
Wybrac Ustawi¢ dane czujnika RPM, jezeli jest zainstalowany na instalacji.
> ta: ¢ stat i instal jnika RPM.

e : 2 Imp/obr Sta. .a pO.dE.lC statg oén?szaca.se do zainstal ow.aneg’o czujnika o
Alarm predkosc minimalna : 100 rpm Jezeli czujnik RPM nie jest zainstalowany, nacisnagé C RL.: w tym wypadku wyswietli si¢ na
Alarm predkosc maksymalna : 500 rpm displayu pozycja Nieczynny; pozycje Alarm minimalnej predkosciiAlarm

maksymalnej predkosci (Rys. 51) nie beda wigcej wyswietlone na displayu.
Rys. 51 > Alarm minimalnej predkosci
> Alarm maksymalnej predkosci
n Zwiekszyé predkosé rotaciji! L . ) o ) e
Zmnieiszyvé predkosé rotacii! Alarmy predkosci (minimalnej lub maksymalnej) wigczajg sig gdy zmierzone RPM znajdujg sie poza
jszyc pre ji ustawionymi granicami.
Alarmy predkosci Kontrola jest aktywna tylko wtedy, gdy opryskiwanie jest aktywne (gtéwny wytacznik ON).
10.10 Pump Protector
>Nieczynny Z tego menu wskaza¢ czy Pump Protector jest zamontowany na instalaciji.
Czujnik ,Pump Protector’ (Kod 4664000.100) jest urzadzeniem, ktdry jest w stanie
zasygnalizowaé, gdy jest podtgczony do komputera, ewentualne uszkodzenie przepony pompy lub
wskazac, gdy poziom oleju jest ponizej minimum.
Rys. 52
e Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub [!!'

danej

Zwigkszenie/zmniejszenie danych

menu lub modyfikacji danej (0] modyfikacji danej

Par. 9.3
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10.11

Kontrola konfiguracji na zakonczenie zaawansowanego programowania

Ta strona wyswietla sie tylko w przypadku, gdy wystepujg btedy na wyjsciu z Programowania zaawansowanego:

|>Wybraéblqd I Sprawdzanie konfiguracji

¥>Wytaczyc czujnik aux.

Wtaczyc przepiywomierz
Wtaczyc czujnik cisnienia m
Wtaczyc zamkniecie automat.

Programowanie zaawansowane

nacisng¢ OK.

] w przypadku, gdy wystepuje wigksza ilo$¢ komunikatéw btedu, wybra¢ komunikat i

Bravo 300S przechodzi automatycznie do Programowania zaawansowanego

i ustawia sie bezposrednio na danej do zmodyfikowania.

Nizej sg wyswietlone dane niezgodne miedzy soba.

Rys. 53 >Pump Protector: Czynny
Par. KOMUNIKAT BLEDU USTAWIONE WARTOSCI
(Poziom cysterny/ p
Wyl . inik Tryb/ Liczniki
> Wyiaczyc czujnik aux. . o Przepl. napelniania: . Pump Protector

Par. 8.3 Zostaty uaktywnione dwa lub wigcej czujnikow, ktére zajmujg to . + |obrotéw: k .

Par. 10.8.3 samo wejscie na okablowaniu. > Orion 462... > ..ust/obieg > Uaktywniony
lub

Par. 10.9 \

Par. 10.10 (Inne. ..

. . (Czujnik do obliczania wydatkowania ) ( )
> Uaktywnic¢ przepiywomierz > Przepitywomierz Przeptywomierz:
Ustawienie do obliczenia wydatkowania wymaga lub + Wyl

Par. 10.7  przepfywomierza, ktory jest nieczynny. > Wyiaczony
> Obydwa J \ J

» L L (Czujnik do obliczania wydatkowania ) ( inik )
> Uaktywnié czujnik cisnienia > Cisénienie Czujni
Ustawienie do obliczenia wydatkowania wymaga lub + cisnienia
czujnik cisnienia,ktory jest wytaczony.

] ry | yig Y. (> Obydwa ) k> Wylaczony )
> Uaktywnié zamykanie automatyczne (Zawory / D (Zawory / 2
(fur}k.M) P o . Zamykanie automatyczne: + Gioéwny:
Zespot sterowanie nie przewiduje zadnego gtdbwnego zaworu: Ni funk.P sad
funkcjonowanie ,M” jest obowigzkowe. (Nie (funk.P) J \>_2aden J
— Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |..|
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej o modyfikacji danej P3
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11 PROGRAMOWANIE UZYTKOWNIKA

DOSTEP DO PROGRAMOWANIA UZYTKOWNIKA

Programowanie uzytkownika

=,
13 >Predkosc

Ustawianie prac
Ustawianie dysz
Ustawianie belek
Ograniczenia pracy

Czynnik poprawki wydatk..: 1.00

Programowanie uzytkownika (z wtaczonego komputera)

* Przytrzymac wcisnigty klawisz O K do momentu wyswietlenia sie¢ menu.
W celu prawidtowego uzycia klawiszy podczas programowania, odsyta si¢ do

par. 9.3.

PROGRAMOWANIE UZYTKOWNIKA - STRUKTURA MENU

Rys. 54
o< Wi Programowanie uzytkownika
N2 1s ]
Par.11.1 | Predkosc
Par.11.2 | Ustawianie prac
Par.11.3 | Ustawianie dysz
Par.11.4 Ustawianie belek
Par.11.5 | Ograniczenia pracy
Par.11.6 | Czynnik poprawki wydatk.
Par.11.7 | Preferencje uzytkownika
Par.11.8 ' Data i Godzina
Par.11.9 | Rejestrator danych
Par. 1110 Test
Par.11.11 | Faduj/Zapisz ustawienia
Par.11.12 | Sumatory
Rys. 55

« Zrodto: Czujnik kota - GPS DEF:

* Wybrany typ kofa: 1 + 3

* Ustawienie kot * Ustawienie kot:

o Zrodto: Czujnik kota
o Wybrany typ kota: 1

Obliczenie state: Reczny - Automatyczny Obliczenie state: Reczny

Stata kofa 1 + 3: 0.01 + 150.00 cm/imp

Stata kota 1: 50 cm/imp

Praca 01 + 19: DEF: Cykl Pracy 01[CykI Pracy 02/Cykl Pracy 03]
* Typ dozowania: Stafa- Zmienna - Nieczynny | [« Typ dozowania State State State
* Ustawione dozowanie: 1 + 9999 I/ha * Dozowanie ustawione| 60 I/ha 90 I/ha 120 I/ha
* Szerokosc rzedow: 0.1 = 99.99 m * Szerokos¢ rzedow 1.00m 2.00m 3.00m
o Typ belki: A + J * Koto promieniowe A B C

Dysza ATR Biaty + Niebies., Typ A = J
« Wydatkowanie:(Tab. C)

« Gisnienie:(Tab. C)

Ustawianie belek: A =+ J
o Zawory: 1+ 99
 Typ dyszy: ATR(Tab. C)

DEF:

» Sprawdzanie zuzycia dysz: Nieczynny - 1 + 50%

* Min.predkosc opryskiwania: Nieczynny - 0.1 + 999.9 km/h
* Typ blokowania regulacji: Nieczynny - Predkosc - Cisnienie
* Min. predkosc regualcji: Nieczynny - 0.1 = 999.9 km/h

* Min.cisnienie regulacji: Nieczynny - 0.1 = 99.9 bar

*0.01+10.00 | DEF:1.00

o Alarm akustyczny: Nieczynny - Czynny
« Kontrast ekranu: 01 + 10

o Sprawdzanie zuzycia dysz: Nieczynny
e Min.predkosc opryskiwania: Nieczynny
 Typ blokowania regulacji: Nieczynny

o Min. predkosc regualcji: 2.0 km/h

o Min.cisnienie regulacji: 1.0 bar

DEF:
e Alarm akustyczny: Czynny

e Kontrast ekranu: 05

 Dana cysterny: Poziom - Obydwa (I-ha) - Obydwa (I-km)

* Zmiany kodu blokowania: Nie, 0000-9999
 Data: dd-mm-rr
* Godzina: hh:mm

DEF:

e Nieczynny -1s-2s-5s-10s | DEF: Nieczynny

» Symulacja predkosci: Nie - Tak

* Predkosc - Wydatkowanie - Cisnienie
Przeptywom.napetn. - Licznik obrotéw
Czujnik poziomu cyst.

* Napiecie baterii

 Ekran

o Klawiatura i przetaczniki

* Dane GPS

* Wersja software monitor

e faduj z karty SD

 Zapisz na karcie SD
Dane pracy (T0OX-0000.RPT)

DEF:

e Dana cysterny: Poziom

e Zmiany kodu blokowania: Nie

e Symulacja predkosci: Nie

w Minimalne i maksymalne wartosci odnoszace si¢ do ustawianych danych podanych w roz. 15 Dane techniczne.

Szybkie zerowanie
danej

vV A

CLR

Przesuw po pozycjach menu lub
Zwigkszenie/zmniejszenie danych

Zatwierdzenie dostepu do
menu lub modyfikacji danej (0]

Esc Wychodzi z menu lub

L]

modyfikacji danej Par.0.3
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11.1

Predkos¢

Zazwyczaj komputer oblicza informacje dotyczgce predkosci dzieki impulsom uzyskanym z czujnika zainstalowanego na kole.
W przypadku obecnosci odbiornika GPS podtgczonego bezposrednio do Bravo 300S, to menu pozwala na wybranie odbiornika jako zrodta
alternatywnego do czujnika kota, i w zwigzku z tym uzyskanie w rzeczywistym czasie danych predkosci dostarczonych przez sygnat GPS.

Z tego menu mozna wytgczy¢ wszystkie ustawienia do obliczenia predkosci.
> Wybra¢ .
rédlo
>Zrédio -—= ———fzwSnik-kci=-P>Czujnik koia

Wybrany typ kota
Ustawienie ké1

Rys. 56 Rys. 57
Najpierw wybraé zrédto uzywane przez Bravo 300S: zaprogramowa¢ podmenu Zrédio (Rys. 57) i dane odnoszgce sie do wybranej opcji.
Mozliwe opcje:

> Czuj.kota:par 11.1.1
> GPS:par. 11.1.2

11.1.1  Zrédto - Czujnik kota
([(>Zrédio . Czujnik koia | > Wybrany typ koa:wybrac typ kota (3 dostepne typy).
Wyb & kot g i . - .
Uztﬁf,’i‘gniﬁpkéi = o . > Ustawienia kota: ustawic¢ statg kota (3 dostepne).
Stata moze by¢ wprowadzona za pomocg dwdch réznych procedur (recznej i automatycznej) opisanych
w dalszej czesci.
Rys. 58
> Obliczanie stalej: Reczne Pozwala na wprowadzenie wartosci statej kota, obliczonej na podstawie specjalnego réwnania.
przebyta odlegto$é (cm)
Ustawienie kol Koto = - . - — -
[ obliczenie staie  Recii ] il. punktéw namierzania x il. obrotéw kota
gt:i: tgi: é gsig'l g::;i'::? <przebyty przebieg>, wyrazony w cm, przebyty przez koto podczas przebiegu namierzania.
>Stata kota 3 0 01 cm/img <il. punktéw namierzania> ilo$¢ punktéw namierzania
Wybrana stata do (np. magnesy, wkrety, itp.), zamontowanych na kole.
>ustawienia recznego ] <il. obrotéw kota> ilos¢ obrotow, ktére koto wykonuje w celu przejscia przebiegu namierzania.
Rys. 59 Stata kota moze by¢ obliczona z dobrym przyblizeniem, namierzajgc odlegto$¢ przebyta przez koto, na
ktérym jest zainstalowany czujnik predkosci.
Wykona¢ pomiary z oponami napompowanymi z (Im dtuzsza bedzie przebyta odlegtosc, tym wieksza bedzie doktadno$¢ obliczenia statej kota).
cisnieniem roboczym. ) L o
, 2 lub 3 i wpi iczong w: .
Wybra¢ Stata kota 1, 2 Iub 3iwpisac obliczong warto$¢
> Obliczanie stalej: Automatyczne Pozwala na obliczenie i zapisanie statej kota odnoszac si¢ do ponizszej procedury:
J 2’4
i i . - Zmierzy¢ odcinek prostoliniowy do przebycia: zaleca sie procedure na odlegtosci 100m (300 feet).
Ustawienie ko1 (Im dluzsza bedzie przebyta odlegtosc, tym wieksza bedzie doktadno$é obliczenia statej kota).
L g?i;:zfg‘:: IStale ?gtg‘;‘a;z;’:;g ] . Wybraé statg i nacisngé 0O K w celu wejécia do ustawienia automatycznego.
Stata kota 2 . 5.18 cm/imp - Ustawi¢ wartos¢ Odlegtosci odniesienia do przebycia (A).
>Stata k°1a. 3 : : 0.01 cm/imp - Wybraé pozycje Poczatek obliczaniainacisngé OK w celu zatwierdzenia.
sWybrana stata do obhczema] - Przejechac¢ przez okreslony odcinek: ilo$¢ impulséw zwigksza sig podczas przebiegu. Na
automatycznego zakonczenie przebiegu zatrzymaé ciggnik.
Rys. 60 - Nacisng¢ O K w celu zakonczenia obliczania. Komputer wyswietli obliczong statg.
Stata kota zostata zapamigtana.
Wykonaé¢ pomiary z oponami napompowanymi z ci$nieniem roboczym.
Préba musi by¢ przeprowadzona na terenie o sredniej twardosci; jezeli zabieg jest
>Poczatek liczenia i wykonywany na bardzo migekkim lub bardzo twardym gruncie, r6zna srednica toczenia
Odlegiosc odniesienia A sie moze spowodowa¢ btedy w obliczeniu dystrybucji; w tym wypadku zaleca si¢ powtorzy¢
Impulsy otrzymane : 236 procedure.
Poczatek liczenia m Podczas proby przejs¢ trase z cysterng zaladowang woda tylko w potowie swojej catkowitej
ffffffffffffffffffffffff objetosci.
Koniec liczenia E‘D i
Rys. 61 u Biad: nieodpowiednia ilos$é¢ impulsédw
Alarm wyswietlony podczas obliczenia automatycznego: powtdrzy¢ procedure, obliczenie nie jest
wazne.
11.1.2  Zrédto - GPS
[(>2rédio . _GPS ]
Komputer uzyskuje dane predkosci z odbiornika GPS podigczonego bezposredniego do portu
pomocniczego. Nie sg konieczne inne ustawienia.
Rys. 62
— Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub el Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |.l|
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej (V) modyfikacji danej P3
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11.2

Ustawienie cykli pracy

Z tego menu mozna ustawi¢ 19 réznych typéw zabiegow.

>Wybrac cykl pracy

wAktywny cykl pracy
01) 60 1/ha 1.00 m Typ belki A
02) 90 1/ha * 2.00m T belki B

$03) (120 1/hal 3.ch m T%E EﬁIEl C] — Ustawianie prac 03

A) NieB:ynn a
05; Niecz§nn§ >Typ dozowania : Stata

s Ustawione dozowanie : 120 1/ha
| 83; gi:g;gﬁﬁg Szerokosc rzedow :3.00m
| 08) Nieczynny Legenda: Typ belki g ©
| 09) Nieczynny A Numer cyklu pracy
| 10) Nieczynny |B Ustawione dozowanie Rys. 64

|'11) Nieczynny |C Szerokosc¢ rzedéw

} 12) Nieczynny |D Wybrane kolo promieniowe
| 13) Nieczynny

| 14) Nieczynny
| 15) Nieczynny
| 16) Nieczynny
| 17) Nieczynny
| 18) Nieczynny
| 19) Nieczynny

Najpierw wybra¢ cykl pracy do ustawienia (Rys. 63) i wprowadzi¢ charakterystyke (Rys. 64).
Powtérzy¢ programowanie dla kazdego cyklu pracy (ustawi¢ stosowane typologie i wytgczy¢ inne).
Charakterystyka do ustawienia DLA KAZDEGO cyklu pracy.

> Typ dozowania

> Dozowanie ustawione

> Szerokos$é rzeddw

> Koo promieniowe

> Typ dozowania Pozwala na ustawienie typu dystrybucji lub wytaczenie wybranego zabiegu.
> Stata
Bravo 300S wykonuje zabieg utrzymujac statg dystrybuciji.
llo$¢ cieczy rozprowadzonej zalezy od Ustawionego dozowania (Rys. 66).

Typ dozowania

> Zmienna

>Sitata BRAVO 300S zmienia dystrybucje uzywajgc dane wystane przez nawigator satelitarny Skipper
(odpowiednio podtgczony), ktére wskazujg doktadnie ilo$¢ cieczy do rozprowadzenia w kazdym
punkcie pola.
Pozycja Dozowanie ustawione nie bedzie widoczne na displayu.
Rys. 65

> Wytaczony
Wybrany cykl pracy nie jest uzywany. Nie sg konieczne inne ustawienia.

> Dozowanie ustawione

Ustawione dozowanie

0 I 2 O Ustawi¢ warto$¢ dozowania dla wybranego zabiegu.

RANGE: 0001 <=> 9999 1/ha
Rys. 66

> Szerokos$é rzeddw

Szerokosc rzedow

O 3 O O Ustawi¢ szerokos¢ rzedow dla wybranego zabiegu.
[ J

RANGE: 00.10 <=> 99.99m

Rys. 67

> Koto promieniowe

Typ belki

Wybra¢ typ kota promieniowego dla wybranego zabiegu.

>C
I..' Par. 11.4 Ustawienie kot promieniowych.
—
Rys. 68
Szybkie zerowanie Przesuw po pozycjach menu lub Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |..|
CLR . v A . . . . Ok .. . X " X ——\
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej (0] modyfikacji danej Par. 9.3
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11.3 Ustawienie dysz

W tym menu mozna ustawi¢ 10 typéw dysz ATR i 10 personalizowanych (uzytkownik).

>Wybrac dysze Ustawianie dysz
ATR Czarny : 2.78 1/min  10.0 bar

0
iebies. : ﬂﬂ:‘ 0.0 bar > Wydatkowanie : 0.38 1/min
> (aR A T 20.0 i : 10.0 bar
0
0

TyA B : 2.00B/min .Cbar SECRELERIE
Typ C - 3 00 1/min 10.0 bar

Typ D Legenda: .0 bar

A Numer dyszy' o Rys. 70

B Wydatkowanie odniesienia
C Cisnienie odniesienia

Rys. 69
Najpierw wybra¢ dysze do ustawienia (Rys. 69) i wprowadzi¢ wydatkowanie (Rys. 70).

Wydatkowanie w uzyciu pozwala Bravo 300S na obliczenie cisnienia w przypadku braku czujnika ci$nienia.

Powtdrzyé programowanie dla kazdej dyszy dostepnego ,uzytkownika”. Dysze ATR NIE MOGA BYC ZMODYFIKOWANE.

DYSZE
Jednostka miary Jednostka miary
Kolor dyszy METRYCZNE - METR. 1/100m USA
Wydatkowanie Cisnienie Wydatkowanie | Cisnienie
(I/min) (bar) (GPM) (PSI)
ATR Bialy 0,38 10,0 0,100 145
ATR Liliowy 0,50 10,0 0,132 145
ATR Brgzowy 0,67 10,0 0,177 145
ATR Zotty 1,03 10,0 0,272 145
ATR Pomaranczowy 1,39 10,0 0,367 145
ATR Czerwony 1,92 10,0 0,507 145
ATR Szary 2,08 10,0 0,549 145
ATR Zielony 2,47 10,0 0,652 145
ATR Czarny 2,78 10,0 0,734 145
ATR Niebieski 3,40 10,0 0,898 145
ISO 01 Pomaranczowy 0,73 10,0 0,193 145
I1SO 015 Zielony 1,10 10,0 0,291 145
ISO 02 Zotty 1,46 10,0 0,386 145
1SO 025 Lila 1,83 10,0 0,483 145
ISO 03 Niebieski 2,19 10,0 0,579 145
1ISO 04 Czerwony 2,92 10,0 0,771 145
TypA 1,00 10,0 0,264 145
Typ B 2,00 10,0 0,528 145
Typ C 3,00 10,0 0,793 145
Typ D 4,00 10,0 1,057 145
TypE 5,00 10,0 1,321 145 |Dana
Typ F 6,00 10,0 1,585 145 | upytkownika:
d . d 0,01 + 99,99
Typ G 7,00 10,0 1,849 145
Typ H 8,00 10,0 2,113 145
Typ | 9,00 10,0 2,378 145
Typ J 10,00 10,0 2,642 145
Tab. C
— Szyb!(ie zerowanie v A Pr;esuw po pozygjgch menu lub P Zatwierdzenie dpstepu do . Esc Wych(_)dzi Zmenu lub |!!|
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej (V) modyfikacji danej Par. 9.3
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1.4 Ustawienie két promieniowych

Z tego menu mozna ustawi¢ 10 réznych typdw kot promieniowych.

11.4.1 Konfiguracja pojedynczego kota ramiennego

Wybrac¢ koto - - Wybrac sekcje - n

>promieniowe Ustawianie ARy Dane sekcji (Typ belki C)
A) * 6.08 1/min 16 Dysze I 4 ATR Brazowy

. ~ \+)

6 CEA Ay R =
A 16.4¢B!l/min 6 DLsze Z
E) 22.24 1/min 16 Dysze D) (E) 4 ATR Frazowy Par. 10.3 llosc zaworéw sekcyjnych.
F) 30.72 1/min 16 Dysze

Rys. 71 Rys. 72

Legenda: Dysze (Sekcja 3 E - Typ belki C)

A Numer kota promieniowego
B Catkowite wydatkowanie odniesienia > Zawory 4 I..'
C Catkowita ilos¢ dysz Typ dyszy : ATR Brazowy |-
D llos¢ sekcji kota promieniowego

E Typ kota ramiennego (1: pojedyncze / 1-2: podwdjne)
F Typ i ilos¢ dysz sekcji kota promieniowego Rys. 73

Par. 11.3 Ustawienie dysz.

Najpierw wybra¢ koto promieniowe do ustawienia (Rys. 71). Gwiazdka przy literze wskazuje koto ramienne aktualnie w uzyciu.
Kazde koto promieniowe jest podzielone na sekcje (Rys. 72): wybra¢ koto promieniowe i ustawi¢ catkowitg liczbe oraz typ uzytych dysz (Rys. 73).
Wydatkowanie w uzyciu pozwala Bravo 300S na obliczenie ci$nienia w przypadku braku czujnika ci$nienia.

11.4.2  Konfiguracja podwojnego kota ramiennego

Wybrac sekcje
Nl Dane sekcji (Typ belki C)

>Wybrac’ koto 5 ?
promieniowe Ustawianie
A) * 6.08 1/min 16 Dysze niowego 4 ATR Brazowy A1) ..
4 IS0O01 Pomar. (2) I_,_'
(2);
(1)

L_i 8.00 1/min 6 Dysze
= 4 ISO01 Pomar.

2 =
c) [L0.72 1/min] [16 Dvsze] 2

A 16.4¢Bi/min 6 DLsze D E N F

E) 22.24 1/min 16 Dysze JAUSIINS CF PRt Lmeveing

) Par. 10.3 llosc zaworéw sekcyjnych.
F) 30.72 1/min 16 Dysze

Rys. 74 Rys. 75
Legenda: Dysze (Sekcja 3 (1) - Typ belki C)
A Numer kota promieniowego E
B Catkowite wydatkowanie odniesienia > Zawory 4 I..'
C Catkowita ilo$¢ dysz Typ dyszy : ISO01 Pomar. —_—

D llo$¢ sekcji kota promieniowego
E Typ kota ramiennego (1: pojedyncze / 1-2: podwdjne)
F Typ i ilos¢ dysz sekcji kota promieniowego

Par. 11.3 Ustawienie dysz.

Rys. 76

Najpierw wybra¢ koto promieniowe do ustawienia (Rys. 74). Gwiazdka przy literze wskazuje koto ramienne aktualnie w uzyciu.

Kazde kofo promieniowe jest podzielone na sekcje (Rys. 75): wybra¢ koto promieniowe i ustawi¢ catkowitg liczbe oraz typ uzytych dysz (Rys. 76).
Wydatkowanie w uzyciu pozwala Bravo 300S na obliczenie ci$nienia w przypadku braku czujnika cisnienia.

Szybkie zerowanie Przesuw po pozycjach menu lub Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |.l|
CLR . v A . . 0 . Ok .. . X " . ——\
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej (0] modyfikacji danej Par. 9.3
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11.5 Granice robocze
Z tego menu mozna ustawi¢ granice robocze maszyny rolniczej: ponizej ustawionych danych komputer przerywa opryskiwanie lub blokuje regulacje
automatyczng zaworu proporcjonalnego (Wytaczony: blokada wytgczona).
Ograniczenia pracy > Kontrola zuzycia dysz
>Sprawdzanie zuzycia dysz : Nieczynny Ten alarm jest aktywowany TYLKO jezeli instalacja posiada przeptywomierz jak i czujnik ci$nienia:
Min.predkosc opryskiwania: Nieczynn Bravo 300S poréwnuje rzeczywiste wydatkowanie odczytane przez przeptywomierz i z wydatkowaniem
Typ blokowania regulacji : lmu%ﬁl obliczonym przez czujnik ci$nienia. Gdy réznica migdzy dwiema wartosciami wydatkowania przekracza
Typ blokowania regulacji: [Predkosc ustawiony procent, wigcza sie alarm.
Min. predkosc reglaic . kE“/P,, > Min. Predkosé¢ opryskiwania
Typ blokowania regulacji: BRAVO 3008 przerywa opryskiwanie, gdy namierzona predko$¢ jest mniejsza od tej ustawionej.
Min. predkosc regualcji: 1.0 bar .
> Typ blokady regulacji
Rys. 77 BRAVO 300S przerywa regulacje automatyczng zaworu proporcjonalnego, gdy namierzona predko$¢
Ustawione granice sg aktywne TYLKO podczas lub ci$nienie sg mniejsze od ustawionych granic.
FUNKCJONOWANIA AUTOMATYCZNEGO (Par. Pozycje menu zmieniajg sie w zaleznosci od ustawionej danej (Rys. 77).
13.7.1).
11.6 Mnoznik poprawkowy wydatkowania
Jezeli uzywacie przeptywomierza i topatkowego i rozpylana ciecz ma gestos¢ odmienng od gestosci wody, komputer moze wskazaé btedne pomiary;
w celu skorygowania tego pomiaru, zmodyfikowa¢ mnoznik poprawkowy rozpylanej cieczy:
« jezeli na koniec opryskiwania cysterna zawiera jeszcze ciecz, zmniejszy¢ mnoznik poprawkowy;
« jezeli ciecz wyczerpie sig przed zakonczeniem dystrybucji, zwigkszy¢ mnoznik.
Czynnik poprawki wydatk.
1 Ustawi¢ mnoznik poprawkowy gestosci rozpylanej cieczy.
o Przeptywomierze serii ORION (kod 462xxx) nie odczuwaja roznicy gestosci cieczy: ustawic
mnoznik réwny 1.00.
RANGE: 00.01 <=> 10.00
Rys. 78
1.7 Preferencje uzytkownika
Z tego menu mozna ustawi¢ preferencje akustyczne i wyswietlania Bravo 300S.
Preferencje uzytkownika
> Alarm dzwiekowy
>Alarm akustyczny : Czynny L .
Kon o el . . 05 Wigcza lub wytacza sygnat dzwiekowy podczas alarméw
e, C7SEaEmy e > Kontrast ekranu
Pozwala na wyregulowanie kontrastu ekranu
Rys. 79 > Dana cysterny
Y. Pozwala na ustawienie danych cysterny, ktore chce sie wyswietli¢ na stronie zabiegu (A, Rys. 80).
90 1/ha 1.00 m OFF 15:09 Poziom (1) lub (gal): display wskazuje w rzeczywistym czasie poziom cysterny.
Oba (1-ha) lub (gal-ac):
i{gg E km/h na displayu wyswietlajg sie na zmiane poziom cysterny oraz autonomie resztkowg na powierzchni (ha
—] O lub ac w zaleznosci do ustawionych jednostek miary).
i Oba (1-km) lub (gal-miles):
O eys B e 1000 1] A55.1 1/min na displayu wyswietlajg sie na zmiane poziom cysterny oraz autonomig resztkowg w rzedach (km lub
Dana cysterny: miles w zalezno$ci do ustawionych jednostek miary).
___Poziom] | (1) __ W przypadku, gdy s ustawione pozycje Oba, wartosci na stronie zabiegu zmieniajac si¢
___Obydwa |(1) > (ha) miedzy soba.
Obydwa |(1) & (km
Rys. 80
Szybkie zerowanie Przesuw po pozycjach menu lub Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |..|
CLR . v A R . . h Ok N - . Y " N ——
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej (V) modyfikacji danej Par. 9.3
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11.8

Data i Godzina

Z tego menu ustawi¢ mozna zegar komputera.
> Kod blokady modyfikacji
Pozwala na zablokowanie modyfikacji daty i godziny ustawionych na komputerze w celu uzyskania
rzeczywistych raportow.
* JAK FUNKCJONUJE KOD BLOKADY

Data i Godzina - Wpisa¢ numer w celu uaktywnienia blokady;

>Zmiany kodu blokowania : Nie - nastepnie w celu odblokowania modyfikacji danych wprowadzi¢ ten sam numer.
Data : 22/02/06
Godzina : 14:54 > Data
> Godzina
Ustawi¢ date i godzine Bravo 300S.

1454 « JAK WYREGULOWAC DATE | GODZINE

m - Wybra¢ pozycje Data lub Godzina i nacisng¢ O K w celu uzyskania dostepu do modyfikacji;
teraz nacisngc¢ klawisze

Rys. 81 Lwstrzatkowe” w celu zmodyfikowania i O K w celu zatwierdzenia.

Za kazdym razem, gdy naciska sie na O K, kursor przesuwa si¢ automatycznie miedzy jednym a
drugim polem. Po zakonczeniu ustawiania wszystkich pol, Bravo 300S wychodzi automatycznie z

menu.
11.9 Rejestrator danych
Ustawi¢
> czestotliwos$c Re ry ry d h
rejestracji ENESIEHIEOTRCATIVC Pozwala na wigczenie / wylaczenie zapisania danych roboczych na karcie SD.
>Nieczynny Ustawi¢ czestotliwo$¢ zapisywania (1, 2, 5, 10 s) w celu uaktywnienia rejestratora danych.
Jezeli podtgczycie odbiornik satelitarny lub nawigator SKIPPER, Rejestrator danych
(prawidfowo podfgczony) pozwala na wyregulowanie réwniez pozycji geograficznej maszyny
w kazdym momencie zabiegu.
Rys. 82
PLIK REJESTRACJI DANYCH
Struktura nazwy pliku:
Gdy rejestrator danych jest uaktywniony, Bravo 300S zapisuije plik ,,LOG” w karcie SD, wewnatrz ktérego zostang
00001RO1. LOG zarejestrowane dane robocze*. Rejestracja zostaje uruchomiona, gdy gtéwne sterowanie jest ustawione na ON i
1 1 zostaje wykonana z ustawiong czestotliwoscig w menu Rejestracja danych.
v v Za kazdym razem, gdy wybierzecie cykl pracy, zostanie zapisany nowy plik ,,LOG” i w nazwie pliku (Rys. 83)
Numer Numer cyklu pracy zostanie zwiekszony progresywnie numer zapisu (np.: 00001 — 00002).
rogresywn odniesienia
progresywny (01+19) Dane zawarte w pliku mogg by¢ wyswietlone w Personal Computer uzywajgc edytora tekstow.
Sktadajg sig z nagtéwka i linii danych (przyktad przedstawiony ponizej).
Rys. 83
Dane nagtéwka:
#01: Producent
#02: Wersja programu
#03: Numer sekcji, oprysk cato$ciowy
#04: Opis danych podanych w nastepnych liniach
Przyktad nagtowka:
#01:Arag s.r.l.
#02:V.2.17.0.B07,267
#03:4,25,25,25,25
#04:date,time, lat,lon, rate applied,speed,flow,pressure,rpm,applied quantity,tank level,covered area,row width,boom type,sections
Zawartos¢ linii danych:
24/11/11 = Data (DD:MM:RR)
14:09:05 = Godzina (HH:MM:SS)
0.00000000 = Szeroko$c¢ geograficzna
0.00000000 = Dtugosc¢ geograficzna
346 = Dozowanie rozprowadzone
5.0 = Predko$¢
10.0 = Wydatkowanie
3.7 = Cisnienie
0 = Predko$c¢ obracania
6 = Ciecz rozprowadzona
1995 = Poziom cysterny
103 = Powierzchnia obrabiana
3.50 = Szeroko$c¢ rzedow
D = Kofo promieniowe
1111 = Stan sekcji (1 otwarta, 0 zamknieta: w przyktadzie wszystkie sekcje sg otwarte)
Przyktad linii danych:
24/11/11,14:09:05, 0.00000000, 0.00000000, 346,5.0,10.0, 3.7, 0,6,1995,103,3.50,D,1111
* Dane sa tylko indykatywne i stanowig jedynie przyktad. W rzeczywisto$ci beda zawsze rézne, w zaleznosci do wykonanego zabiegu.
Szybkie zerowanie Przesuw po pozycjach menu lub Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |.l|
CLR . v A N . 0 . Ok .. . X " X ——\
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej (0] modyfikacji danej Par. 9.3
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11.10

Test

>Symulacja predkosci :Nie
(S) Predkosc :0 Hz
(F) Wydatkowanie :0 Hz
?;; g;::;;;:sm .napein. g . gzmA Pozwala na sprawdzenie prawidtowego funkcjonowania Bravo 300S.
i(X) Czujnik poziomu cyst. :0.0 mA |
| Napiecie baterii :11.9 Vv : Testy s3 TYLKO DO ODCZYTU.
: Ekran I |
| Klawiatura i przetaczniki :... |
| Dane GPS :
: Wersja software monitor |
Rys. 84
Pozwala na uaktywnienie/wytgczenie symulacji predkosci.
Symulacja pozwala na przeprowadzenie préb regulacji rowniez z unieruchomiong maszyna:
symulacja ustawiona na 6 km/h (3,7 MPH).
> Symulacja predkosci Modyfikacja predkosci symulacji:

-.- REEZN

Przy aktywnej symulacji nacisng¢ wskazane klawisze ( & zwigksza, W zmniejsza).

> Test sygnaitdéw

Komputer namierza czestotliwo$¢ i prad wytworzony przez kazdy czujnik na instalacji.

>(S) Predkosc :0 Hz
(F) WYdai_:kov_zanie :0 Hz Alternatywnie do pozycji (T) Przepl.napel., moga wyswietli¢ sig:
(M) Cisnienie :0.0 mA (T) Liczniki obrotéw lub
(T) Przepiywom.napein. :0 Hz

(X) Czujnik poziomu cyst.:0.0 mA (T) Pump Protector, wzaleznosci od podiaczonego czujnika (par. 8.3).

Rys. 85
> Napiecie akumulatora Bravo 300S wyswietla napigcie zasilania.
> Ekran

Komputer wigcza progresywnie kazda linie displayu w celu sprawdzenia wigczenia wszystkich pikseli.
Po tescie nacisna¢ E'S G w celu wyjscia.

Rys. 86
CIAG DALSZY
Szybkie zerowanie Przesuw po pozycjach menu lub Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |..|
CLR . v A R X o . Ok N - . Y " N ——
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej (V) modyfikacji danej Par. 9.3
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> Klawiatura i przelaczniki

Nacisng¢ jeden raz klawisz lub przetgczniki: jezeli funkcjonowanie jest prawidtowe, wyswietlacz pokaze nazwe odpowiedniego sterowania.

Klawiatura i przelaczniki

= IR e~

Klawiatura

A[EY

Rys. 87
Klawiatura i przetaczniki
Przetacz H20 : [G)[1 2314 P+- [E]
B C D E
B C

] 1.2 Bt e,

00 ©0

Rys. 88

Klawiatura:

Fl1/F2/F3/F4

Znacznik rzeddéw LEWY
DOZ/GORA /CLR / OK / ESC/Auto
Znacznik rzeddéw PRAWY

Przel. H20:

G Sterowanie gtéwne ON

1/2/3/4/5/ 6 Zawory sekcyjne ON

P+ / P- Regulacja proporcjonalna (+ zwiekszanie / — zmniejszanie)

E E Obecnosc¢ gtdwnego zewnetrznego sterowania w celu uruchomienia zabiegu.

> Dane GPS

Dane GPS
>Szer.geog. 0.00000000  dane GPS.
Diug.geog. 0.00000000
Ilosc satelit : 0
HDOP : 0.0
DGPS : Nie
Czestot.zaktual. 0 Hz
Rys. 89

Jezeli podtgczycie odbiornik satelitarny lub nawigator SKIPPER, Bravo 300S wys$wietli uzyskane

n Sygnat GPS nieobecny lub niewazny
Alarm danych GPS: brak wystepowania potgczen lub wystepujg problemy z odbiorem.

> Wersja programu monitora

Bravo 300S wyswietla wersje programu.

CLR

Szybkie zerowanie Przesuw po pozycjach menu lub
danej VvV A

Zwigkszenie/zmniejszenie danych

Zatwierdzenie dostepu do
menu lub modyfikacji danej (0]

L]

Par. 9.3

Esc Wychodzi z menu lub
modyfikacji danej
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11.11

taduj/zapisz ustawienia

Ustawienia Bravo 300S mogg by¢ wprowadzone lub zapisane w karcie SD co pozwoli na ponowne skonfigurowanie urzgdzenia w razie koniecznosci,
rozwigzania problemow lub skonfigurowania innego Bravo 300 bez koniecznosci powtdrzenia wszystkich operacji recznie.

WPO zakonczeniu instalowania i sprawdzeniu prawidtowego funkcjonowania maszyny, zalecamy zapisanie catej konfiguracji
w karcie SD.

W celu wyswietlenia pozycji nalezy wiozy¢ karte SD do specjalnej wejscia (par. 8.4).

> %aduj z karty SD

Pozwala na wybranie pliku konfiguraciji zapisanego w karcie SD i ponowne ustawienie Bravo 300S.

UWAGA: LADUJAC DO BRAVO 300S PLIK SETUP . BIN ZNAJDUJACY SIEW
Wybrac w celu PAMIECI SD, WSZYSTKIE USTAWIENIA WYKONANE DO TEGO MOMENTU ZOSTANA
IO f.aduj/Zapisz ustawienia UTRACONE

[V>zaduj z karty SD
Zapisz na karcie SD

- Wybra¢ pozycie aduj z karty SD (Rys. 90)inacisng¢ OK;
Komunikat zatwierdzenia Ustaw. zatadowane z SD (SETUP.BIN) wyswietli si¢ na
displayu za zakonczenie konfiguracji.

- Nacisng¢ ESG.
Rys. 90

nKarta SD nie wystepuje!

Alarm konfiguracji: karta pamieci nie wtozona.

> Zapisz na karcie SD

Pozwala na zapisanie w karcie SD konfiguracji Bravo 300S: w innym momencie mozecie zatadowac¢
ja za kazdym razem, gdy konieczne jest powtdrzenie tych samych ustawien.

- Wybrac¢ pozycje Zapisz na karcie SD (Rys. 91)inacisna¢ OK;
Komunikat zatwierdzenia Ustaw. zapisane w SD (SETUP.BIN) wyswietli sie na
" - ; - displayu za zakonczenie zapisywania.
Wybraé w taduj/Zapisz ustawienia o
> ot - Nacisng¢ ESG.
celu zapisania karty SD
[V>Zapisz na karcie SD | Alarmy zapisywania:
Karta SD nie wystepuje! Karta pamieci nie wiozona.

n Karta SD zabezpieczona przed zapisaniem! Karta pamigci chroniona.

Rys. 91 Pamieé¢ SD peina!
’ - Przestrzen dostgpna w karcie SD jest wyczerpana: usuna¢ plik z karty pamieci i

ponownie sprobowac zapisa¢. Jezeli problemy nie ustepuja skontaktowac sie z Serwisem
Technicznym.
Plik nie znaleziony! (SETUP.BIN)
* Konfiguracja cysterny SETUP . BIN nie zostata zapisana w karcie pamigci.

Szybkie zerowanie Przesuw po pozycjach menu lub Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |..|

CLR . v A R X o . Ok N - . Y " N ——
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej (V) modyfikacji danej Par. 9.3

31



11.12  Liczniki wynikéw

Z tego menu mozesz wyswietlic OGOLNE dane robocze komputera.
Pamietaj, ze:
* wystepuje jeden licznik wynikéw dla kazdego wstepnie ustawionego cyklu pracy (19 dostepnych): przy wejsciu display pokazuje licznik aktywnego
cyklu pracy.
* mozesz przesuwac sie po wszystkich licznikach naciskajgc F1 i F2.
* biezgce dane robocze sg zsumowane do odpowiedniego licznika za kazdym razem, gdy wybieraz nowy cykl pracy (par. 12.1).
» mozliwe jest zapisanie raportéw licznikéw w karcie SD, za pomocg specjalnej funkcji Zapisz w karcie SD (Rys. 92).
» mozliwe jest usuniecie wszystkich danych roboczych (Rys. 93).
« ZEROWANIE LICZNIKA WYNIKOW

Dane pracy (T01-0003.RPT) WUWAGA: W TEN SPOSOB WSZYSTKIE DANE ROBOCZE (OGOLNE)

Praca Nr : 01 [Czynny] ZAPISANE DO TEJ PORY ZOSTANA UTRACONE. ZALECAMY WAM i
Obszar zabiegu . 4.409 ha WYKONANIE ZAPISANIA NA KARCIE PRZED ROZPOCZECIEM DZIALAN.
Rozprowadzona ilosc : 1342 1
Czas trwania zabiegu : 00:48 hh:mm - Wybra¢ pozycie Nr Cyklu pracy (Rys.92)inacisng¢ CLR.
ggczi;:?:gz:gz dozowa i 302 ?71{12 - Wyswietli sie strona Rys. 93: wybraé Tak i nacisngé OK.

| Szerokosc rzedow : 8.00m |

| Typ belki : A |

| Wydajn.belki : 6.08 1/min | |

| Zawory : 16 |

| Data : 06/10/11 |

| Godzina : 11:20 !

| Przebyta trasa : 0.307 km ! .

| ! Wyzerowac wszystkie dane ?

i

Rzedy obrabiane : 5.511 km
[>Zapisz na karcie SD oo Nie

5 Wybrac w celu Mj'-za]f / ]
zapisania > Wybrac w celu
wyzerowania

Rys. 92
Rys. 93

PLIK REJESTRACJI LICZNIKOW WYNIKOW

Struktura nazwy pliku:

T01-0003.RPT ) .
. : « ZAPISYWANIE LICZNIKOW WYNIKOW NA KARCIE SD

Numer cz\‘/:du pracy mmer - Wybrac¢ pozycje Zapisz na karcie SD (Rys. 92)inacisngé OK;
odniesienia progresywny W przyktadzie Rys. 94, Bravo 300S zapisuje w karcie pamieci plik T01-0003 . RPT.
(01+19) Przy kazdym kolejnym zapisywaniu komputer zwigkszy liczbe raportu (T01-0004 . RPT, itp.)

Rys. 94

Dane zawarte w pliku moga by¢ wyswietlone w Personal Computer uzywajac edytora tekstéw. Kazdy plik bedzie zawierat nastepujgce dane *:

Dane robocze

Nr Cyklu pracy : 01 [Czynny]
Obrabiana strefa :4.409 ha
lloé¢ wydana 11342 |
Czas trwania zabiegu :00:48 hh:mm
Wydajnosc ;5.5 ha/h
Dozowanie wydane : 304 I/ha
Szeroko$c¢ rzedow :8.00 m
Koto promieniowe CA
Wydatkowanie kota promieniowego : 6.08 I/min
llos¢ dysz ;16

Data 1 06/10/11
Godzina :11:20
Przebieg :0.307 km
Rzedy obrabiane :6.511 km

* Dane sa tylko przyblizone i sg jedynie przyktadem. W rzeczywisto$ci beda zawsze rézne, w zaleznos$ci od wykonanego zabiegu.

Szybkie zerowanie Przesuw po pozycjach menu lub Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |.l|
CLR . v A . . 0 . Ok .. . X " . ——\
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej (0] modyfikacji danej Par. 9.3
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12 FUNKCJE PRACY

Gdy lista bedzie aktywna, wcisniecie kazdego przycisku uaktywni funkcje wyswietlong obok.
Na wyswietlaczu nie jest wskazana rzeczywista numeracja stron, ktéra zostata przedstawiona jako zwykle jej zilustrowanie.

WYSWIETLENIE LISTY FUNKCJI

* STRONA 1

~

Al vy Ayl
m Wybér pracy i Dane pracy

2

d &

3s

C F..\‘a

Setup zera przetwornika Zbiornik

J

Rys. 95

Dostep do funkgji strony 1 jest mozliwy na rézne sposoby:

A Uzy¢ klawiszy strzatkowych i nacisng¢ na odpowiedni klawisz funkcyjny.
B Wecisna¢ dwa razy odpowiedni klawisz funkcyjny.

C  Trzymac wcisniety przez 3 sekundy odpowiedni klawisz funkcyjny.

o STRONA 2

MM*H% v

Programowanie uzytkownika

Rys. 96
W celu uzyskania dostepu do funkcji strony 2 nacisna¢ dwa razy na klawisze strzatkowe; nastepnie nacisngé na odpowiedni klawisz funkcyjny.

CIAG DALSZY
Szybkie zerowanie Przesuw po pozycjach menu lub Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |..|
[ . v A R X o . Ok N - . Y " . ——\
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej (V) modyfikacji danej Par. 9.3
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121 F1 - Wybor cyklu pracy (STRONA 1)
. Wybierz typ zabiegu do wykonania w$rod tych wstepnie ustawionych w menu
Wybdr pracy Ustawienie cykli pracy, (par. 11.2).
> };%‘2;"‘ okl - Wybra¢ typ zabiegu i nacisng¢ OK.
. gfgsclyﬂy cykl Bravo 300S wychodzi automatycznie z procedury i przechodzi do strony cyklu pracy.
>01) 60 1/ha 1.00 m Typ belki A Po wybraniu cyklu pracy, BRAVO 300S zeruje biezace dane robocze. Wszystkie usunigte dane
A>) 90 1/ha 2.00m Typ belki B zostang automatycznie zapisane w karcie pamigci SD.
TYP belkilC - S o . . L
Legenda: Przed przystapieniem do dziatania, sprawdzi¢ czy karta SD jest wlozona na swoje miejsce
A Numer cyklu pracy (par. 8.4). W przypadku braku karty pamieci dane wczesniejszego cyklu pracy zostang
Rys. 97 utracone.
PLIK REJESTRACJI RAPORTOW PRACY
Struktura nazwy pliku: « Za kazdym razem, gdy wybieracie nowy cykl pracy, Bravo 300S zeruje biezgce dane, odnoszgce sie do cyklu
o 0 0 0 1 R 0 1 RPT pracy dopiero co zakonczonego i zapisuje sie w karcie SD w nowym pliku.
° atézmy, ze na przyktad wybralismy Nx u prac i chcemy zmieni¢ zabieg wybierajac
Zatoz 2 ktad wybralismy Nr Cyklu p y Olich ieni¢ zabi bieraj
i i Nr Cyklu pracy 03: komputer zapisze plik za nazwg 00001R01 . RPT (Rys. 98) zawierajgcy dane dopiero
Numer Numer cyklu pracy co zakonczonego cyklu pracy.
progresywny odniesienia Przy kolejnym wybraniu nowego zabiegu zostanie zapisany plik 00002R03 . RPT, itp...
(01+19) W ten sam sposdb, dane cyklu pracy zostang wyzerowane i zapisane ROWNIEZ w liczniku wynikéw
Rys. 98 odpowiedniego cyklu pracy, sumujgc je do poprzednich (par. 11.12 Liczniki wynikéw).
Dane zawarte w pliku moga by¢ wyswietlone w Personal Computer uzywajac edytora tekstéw. Kazdy plik bedzie zawierat nastepujgce dane*:
Dane biezgcego cyklu pracy
Nr Cyklu pracy 101
Obrabiana strefa :0.408 ha
llo$¢ wydana 1124 |
Czas trwania zabiegu :00:04 hh:mm
Wydajnosé :5.5 ha/h
Dozowanie wydane 1305 I/ha
Szeroko$¢ rzedow 1800 m
Koto promieniowe CA
Wydatkowanie kota promieniowego  :6.08 I/min
llosc¢ dysz ;16
Data 1 06/10/11
Godzina 1 11:20
Przebieg :0.002 km
Rzedy obrabiane :0.5612 km
* Dane sg tylko przyblizone i sg jedynie przyktadem. W rzeczywisto$ci bedg zawsze rézne, w zalezno$ci od wykonanego zabiegu.
12.2 F2 - Dane biezacego cyklu pracy (STRONA 1)
Dane pracy Wyswietla dane biezgcego zabiegu.
n e Pamietaj, ze:
1eza° danejrobocze BOOlROl GSEC) « Za kazdym razem, gdy wchodzi w funkcje Dane robocze, Bravo 300S pokazuje dane
Ester IES g aktywnego cyklu pracy.
Obszar zabiegu 0.128 ha o Niaktd ; : o . .
Rozprowadzona ilosc 16 1 Niektore obliczenia aktywuja sie TYLKO w okreslonych warunkach:
Czas trwania zabiegu 15:01 hh:mm OBLICZANIE OBLICZANIE
Wydajnosc 11.0 ha/h OBLICZANIE CZASU
Rozprowadz.dozowanie 93.51/ha UAKTYWNIONE OBRABIANEJ STREFY PRZEBIEGU
| Szerokosc rzedow 1.00m | UAKTYWNIONE UAKTYWNIONE
| Wynade. po L2472 1/ | Gléwny
| Wydajn.belki 8 . min :
| Zawory : 24 : Gtowny wqucz+n|k ON Gtowny wytacznik
| Data : 04/10/11 tacznik ON . OFF
| Godzina 12:28 : wa Wydatkowanie
| Przebyta trasa 0.001 km | ON
! i 0.001 km 1
>Zapisz na karcie SD: ... | , 7apisyWANIE LICZNIKOW WYNIKOW NA KARCIE SD
N Wyl?rac w celu
zapisania - Wybra¢ pozycje Zapisz na karcie SDinacisng¢ OK;
Rys. 99 Raport biezgcej pracy zostanie zapisany w pliku wskazanym na displayu (B w Rys. 99).
. Szybkie zerowanie v A Przesuw po pozycjach menu lub Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub l!!'

danej

Zwiekszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej (0] modyfikacji danej

Par. 9.3
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12.3 F3 - Nastawienie zerowe przetwonika (STRONA 1)
Uaktywnia procedure nastawiania ,zero” czujnika cisnienia.
F3 Setup zera przetwornika W przypadku, gdy zostanie wyswietlona warto$¢ cisnienia na wyswietlaczu, przy braku cisnienia w
obwodzie, nalezy przystapi¢ do nastawienia zero czujnika:
i - Nacisng¢ O K w celu wyzerowania resztkowego sygnatu czujnika cisnieniowego.
Setup zera przetwornika Bravo 300S wychodzi automatycznie z procedury i przechodzi na strone cyklu pracy: gdzie jest
>0.7 bar wyswietlona wartos¢ cisnienia 0.0 bar.
. . ' .
[ Wolsnac OK aby WyZerowac n Sygnat nieprawidiowy! Kontr. przetwornika
Zostaty wykryte warto$ci anomalne ci$nienia: sprawdzi¢ prawidfowe funkcjonowanie przetwornika.
Rys. 100 Jezeli problem nie ustepuje, sprawdzi¢ czy nie wystepuje cisnienie resztkowe w instalacji.
12.4 F4 - Cysterna (STRONA 1)
Uaktywnia procedure napetniania cysterny.
q g Sterowanie napetnianiem bedzie rézne w zaleznosci od trybu wstepnie wybranego w menu
Zbiornik Fa . P ¢ v epnie Wy 9
Poziom cysterny (par. 10.8).
Mozliwe opcje:
Poziom cysterny - Tryb reczny (par. 10.8.1)
Wybrac w celu
> wyswietlania i a > Napeilnianie
ndpetniania ZBDEoE Nt BRAVO 300S wyswietla pojemnosé cysterny: warto$¢ zostata ustawiona w programowaniu
[‘>Napelnianie :30001 zaawansowanym.
Poziom :15401 -
_zatadowana ilosc { 01) > FPoziom
I'Programowanie zaawansow Par BRAVO 300S wyswietla ilo$¢ cieczy znajdujacy sie w cysternie, obliczong w oparciu o dane robocze.
:gbmmlk/ | > Zaladowana ilosé
ojemnosc : 3000 1 . . . . . . I
R - ;51 -------------- Wigczy¢ pompe zatadowczg i wytgczy¢ w momencie zakonczenia napetniania.
VS Ze strony Rys. 101 nacisng¢ O K: BRAVO 300S wyswietla ilo$¢ cieczy zatadowang do cysterny.
Poziom cysterny - Tryb Przepi. napeiniania (par. 10.8.3)
> Napeilnianie
BRAVO 300S wyswietla pojemno$¢ cysterny: warto$¢ zostata ustawiona w programowaniu
Zbiornik zaawansowanym.
>Napetnianie :30001 > Poziom
Poziom -15401 - I _— ) ) . .
_zatadowana ilosl per WL} -+0102[14 60 BRAVO 300S wysmetla_ |Iosc{ c,leczy znajdujgca sie w cysternie, obliczong w oparciu o dane robocze.
'Programowanze Zaawansov 10.8 > Zatadowana ilos¢
| Zbiornik/ Wigczy¢ pompe zatadowczg i wytgczy¢ w momencie zakonczenia napetniania.
|Pojemnosc : 30001 __ _ _ _ _ | ! Gdy jest podtgczony przeptywomierz napetniania, display wyswietla dane zatadunku w rzeczywistym
Rys. 102 czasie.
n UWAGA! Maksymalny poziom osiagniety
Wytaczyc¢ pompe zatadowczg: po osiggnieciu maksymalnej pojemnosci cysterny.
Poziom cysterny - Tryb Czuj. Poziomu (par. 10.8.2)
Zbiornik i
>Pozi 15401 2 aoozlom
©ALEn g BRAVO 300S Wyswietla rzeczywistg ilo$¢ cieczy znajdujgca sie w cysternie, namierzong przez czujnik
Zatadowana ilosc 01)»01/02/1460 i 4 ywista ¥ znajcLiacy sie w oy ap I
poziomu.
> Zatadowana ilosé
Wigczy¢ pompe zatadowczg i wytgczy¢ w momencie zakonczenia napetniania.
Rys. 103 Gdy jest podigczony czujnik poziomu, display wyswietla dane zatadunku w rzeczywistym czasie.
12.5 F4 - Programowanie uzytkownika (STRONA 2)
Programowanie uzytkownika Dostep do Programowania Uzytkownika.
Programowanie uzytkownika
>Predkosc :
g:t::i::;: g;:: Skons.gltowaé 11 Programowanie uzytkownika w celu prawidtowego zaprogramowania wszystkich
Ustawianie belek pozycji menu.
Ograniczenia pracy
Czynnik poprawki wydatk
Rys. 104
Szybkie zerowanie Przesuw po pozycjach menu lub Zatwierdzenie dostepu do Esc Wychodzi z menu lub |..|
CLR . v A R X o . Ok N - . Y " N ——
danej Zwigkszenie/zmniejszenie danych menu lub modyfikacji danej (V) modyfikacji danej Par. 9.3
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13 UZYCIE
13.1 Sterowania w komputerze
BRAVO 300S ZE STEROWANIEM SILOWNIKOW PRZEGROD BRAVO 300S Z BEZPOSREDNIM PODLACZENIEM
~ —— ™
JARAG
Legenda:
1  Klawisze funkcyjne (roz. 12 Funkcje pracy)
2 Klawisze do wyboru danych lub modyfikacji parametrow
3 Klawisze sterujgce znacznika rzedow
4  Przefgczniki do sterowania sitownikéw przegréd
5  Przetgczniki do funkcjonowania zaworéw w zespole sterowania
13.2 Klawisze sterujace, selekcyjne i modyfikacyjne
EH v 4 | m | me |
Znacznik rzedéw . Znacznik rzedoéw
LEWY Zmniejszenie / Wzrost / Zerowanie danveh | Z2twierdzenie RegN/ nanc'Fa 5 Df‘?’zgf/a PRAWY
(FUNKCJANIE | przesuw danych | przesuw danych Y danych mod ﬂi’gc.i djan o Auto?nat e (FUNKCJA NIE
WYSTEPUJE) yhikacji dany Y WYSTEPUJE)
13.3 Przetaczniki do sterowania sitownikéw przegrod
- Sterowanie silownikéw przegroéd:
Przestawiajgc przetacznik w prawo lub w lewo zostanie zamknieta / otwarta odpowiednia przegroda.
- Wytaczenie boku opryskiwacza:
Przestawiajgc przetgcznik w prawo lub w lewo zostanie wytgczony odpowiedni bok opryskiwacza.
ADNOTACJA: W TYM WYPADKU, OPROCZ ZABLOKOWANIA BOKU OPRYSKIWACZA, ZOSTANIE ZAMKNIETA ODPOWIEDNIA PRZEGRODA.
. Wytgczenie boku opryskiwacza i
Przegrody otwarte Przegrody zamknigete zamknigcia odpowiedniej przegrody
13.4 Przetaczniki do funkcjonowania zaworéw w zespole sterowania

Przy wigczeniu komputera zawory sekcyjne sg otwarte.
Jezeli gléwne sterowanie jest ustawione na ON wyswietli sie komunikat Wytaczy¢ polecenie oprysku!:

nie bedzie mozna wejs$¢ do zadnej z funkcji do momentu az gtéwne sterowanie nie zostanie ustawione na OFF.
W trybie "SILOWNIKI PRZEGROD", wylaczajac gtéwny zawér (pozycja OFF), oprécz sekcji zostang zamkniete réwniez przegrody.

> 1

(@)

Gtéwne sterowanie Gtéwne sterowanie Sekeia otwarta Sekeia zamknieta Wozrost Zmniejszenie
ON OFF ] ] © dystrybugji dystrybugji
CIAG DALSZY
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13.5 Display

Recz.
1 Dozowanie zaprogramowane (Funk. Automatyczne) / Funkcjonowanie
(1/ha) Reczne
@ @ 2  Zaprogramowana szeroko$¢ rzedow
3  Stan opryskiwania
90 T/ha| 1. oo m OFF 15:09 4 zegar
] 5 Dystrybucja namierzona
L/ha : E I km/h 6  Zmiana procentowa dystrybucji
L] : 7 Predkosc
| 8 Cisnienie
= = — — g 9 RPM/ Obrabiana strefa (TYLKO jezeli czujnik RPM nie wystepuje
0.0 bar [500 rpm; (10Q0 1 55.1 1/min A/ Obrabiana strefa (TYLKO jezel; czujni e wystepuje)
— 10 Poziom cysterny (test i grafika), zamiennie z:
@ @ - Autonomig na powierzchni (TYLKO jezeli jest ustawiona wéréd preferencii

uzytkownika, par. 11.7)
(ha) (1) - Autonomig w rzedach (TYLKO jezeli jest ustawiona wsrdd preferencji

uzytkownika, par. 11.7,
(zpm)|  [(1) = (ha) gq \ytonnia par 11.7)

(1) « (km) ydatkowanie
Rys. 107

13.6 Wstepne ustawienia do zabiegu

USTAWIC [Fer]
Predko$é 111
Ustawienie cykli pracy 1.2
Ustawienie dysz 11.3
DO WYKONANIA Ustawienie két promieniowych 1.4
PRZY PIERWSZYM |Granice robocze 11.5 . I 2
b P k k h
UZYCIU Mnoznik poprawkowy wydatkowania 1.6 o wykonaniu wskazanych ustawien, rozpocza¢
KOMPUTERA Prof o uzvtkownik T zabieg wybierajac wsrod trybow RECZNY
referencie uzytkownika -7 (par. 13.7.2) lub AUTOMATYCZNY (par. 13.7.1).
Data i Godzina 11.8
Rejestrator danych 1.9
Zapisywanie ustawien na karcie SD 1.1
Typ kota 1.1
DO WYKONANIA - -
PRZED KAZDYM "\rﬂnoanT polgrswkowy wydatkowania ;I;?
ZABIEGIEM YP CyKU pracy :
Parametry cysterny 12.4
Nieprawidiowy stan wyl. sekcyjnych! W przypadku konfiguracji z podwéjnym kotem ramiennym mozliwe jest wykonanie zabiegu uzywajgc

sekcji kota ramiennego z lewej strony i jednoczesnie uzy¢ sekcji z prawej strony.

1/ha km/h Nie jest natomiast dozwolone pozostawienie jednoczesnie otwartych dwdch réznych sekcji kot
9 9+10% EAC : 2 I 0 ramiennych po tej samej stronie.
7, SN
n PO

W przypadku, gdy prébuje si¢ uruchomi¢ réwnoczesnie dwie rézne sekcje kot
w ramiennych z tej samej strony (Rys. 109), displayu wyswietli si¢ nastepujacy komunikat

21 bar 425 rpm 725 1 55.1 1/min biedu.
Rys. 108
SX DX
COKININEY
COPRT)
2 2
COKINENS
Do o®
2 2
NO! A\
SX DX
AXANENe
Do =®
2 2
Rys. 109
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13.7 Regulacja dozowania

Bravo 300S jest w stanie zarzgdza¢ dystrybucjg produktéw chemicznych w dwojaki sposéb:
Nacisng¢ klawisz AUTO w celu wybrania wymaganego trybu: typ regulacji aktywnej podczas pracy zostanie wskazany na displayu.

13.7.1  Funkcjonowanie automatyczne (DEFAULT)

Bravo 300S utrzstate ustawione dozowanie, niezaleznie od
zmian predkosci i od stanu sekcji belki.

W razie koniecznosci podczas opryskiwania
mozliwe jest interweniowanie na specjalnym
przetaczniku w celu dostosowania dostawy cieczy 4
do warunkow uprawy zwigkszajac lub zmniejszajgc
chwilowo dozowanie do +50%.

1 Uruchomi¢ funkcjonowanie automatyczne.
Otworzy¢ odpowiednie zawory sekcyjne.
Ustawic¢ ciggnik na poczatku pola do obrébki.
Ustawi¢ gtéwny przetgcznik w pozycji ON.

Rozpoczaé zabieg.

o U A W N

Uzy¢ przetacznik zaworu regulacji w celu chwilowego
zmodyfikowania dozowania.

HYDRAULIC

i Par. 13.2 Klawisze sterujace, selekcyjne i
modyfikacyjne
I..' Par. 13.4 Przelaczniki do funkcjonowania
==l zaworéw w zespole sterowania
Par. 13.5 Display

Rys. 110
13.7.2 Funkcjonowanie reczne

Regulacja dozowania musi by¢ wyregulowana recznie za
pomocg specjalnego przetgcznikal 1A .

1 Uruchomi¢ funkcjonowanie reczne.

Otworzy¢ odpowiednie zawory sekcyjne.
Ustawic¢ ciggnik na poczatku pola do obrébki.
Ustawi¢ gtéwny przetgcznik w pozycji ON.

Rozpocza¢ zabieg.

o U A W N

Uzy¢ przetgcznik zaworu regulacji w celu
wyregulowania wymaganej ilosci.

Par. 13.2 Klawisze sterujace, selekcyjne i
modyfikacyjne
ContRoL I..' Par. 13.4 Przetaczniki do funkcjonowania
L\ - .
y zaworéw w zespole sterowania
Par. 13.5 Display

Rys. 111
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14 KONSERWACJA /| DIAGNOSTYKA /| NAPRAWA

141 Btedy funkcjonowania

—' Do przodu'!Maszyna stoi
-

L/ha _ P 2 km/h
+10% <
99 1.0

0.0 bar 500 rpm 1000 1 55.1 1/min

TRYB KOMUNIKAT NA DISPLAYU /
L&gl PRACY v PRZYCZYNA USUNIECIE
8.4 REEZ' Karta SD nie wystepuje! * Wylgczy¢ komputer i sprawdzi¢ wtozenie pamiegci
1.1 AUTO Karta pamigci nie jest wlozona prawidtowo ’
8.4 RECZ. |Karta SD zabezpieczona przed zapisaniem!

1.11 AUTO Karta pamieci jest zablokowana + Wytgczye komputer i odblokowac pamigc.

RECZ. ied ]
1?::1 All::J+TO E:rltt;lpea?niesc]ianiepzzsvaolﬁego miejsca « Udostepnij miejsce do nowych informacii: usun z karty pamieci niepotrzebne pliki.
RECZ. Przeplywomierz poza zakresem skali |- Wyregulowa¢ ci$nienie robocze w taki sposéb, aby zawierato si¢ we wczeéniej
10.5 + Wydatkowanie jest poza granicami dozwolonymi przez ustawionych granicach dla uzywanych dysz.
AUTO przeptywomierz « Sprawdzi¢ czy wartosc¢ statej przeptywomierza zostata ustawiona prawidtowo.
1082 | RE%Z |Plik nie znaleziony! (TANK.TKL)  Zavisat dane
e AUTO Konfiguracja cysterny nie zostata zapisana p ’
REcz. |Konfiguracja niewazna! (TANK.TKL)
10.8.2 + Plik odnoszacy sie do konfiguracji cysterny jest « Powtérzy¢ zapisanie danych.
AUTO uszkodzony.
RECZ. |zZmniejszyé dkosé tacji!
+ jszyé predkosé rotacji! . L i .
10.9 AUTO RPM przekracza maksymalnie dopuszczalng wartosé Zmniejszy¢ predko$¢ obracania organu w ruchu.
RECZ. i A Xe 130
10.9 AETO gghl;lerl]i;sozs?;ga ﬁﬁ?ﬁ;&?\iarﬁg;acj L « Zwiekszy¢ predkosé obracania organu w ruchu.
10.10 RE'*(': z Stop natychmiast! Uszkodzenie pompy « Zatrzymac maszyne rolniczg i sprawdzi¢ stan pompy.
: AUTO Poziom pompy zbyt niski lub wymieszany z wodg :
Zwolnié! Wydatkowanie
1.2 AUTO niedostateczne * Zmniejszy¢ predko$¢ maszyny rolniczej.
’ wydatkowanie nie osigga wymaganej wartosci do « Sprawdzi¢ czy wartos¢ statej przeptywomierza zostata ustawiona prawidtowo.
dystrybucji

Przyspieszyé¢! Wydatkowanie za wysokie

1.2 AUTO Wydatkowanie przekracza wymagang wartos¢ do + ZwigkszyC predkosc maszyny rolniczej.

« Sprawdzi¢ czy warto$¢ statej przeptywomierza zostata ustawiona prawidtowo.

dystrybucji
« Zmniejszy¢ predko$¢ maszyny rolniczej.
RECZ. Zwolnié! Cisnienie za wysokie » Wyregulowac cisnienie robocze w taki sposob, aby zawierato si¢ we wczesniej
1.3 + Cisnienie przekracza maksymalny poziom dozwolony dla |ustawionych granicach dla uzywanych dysz.
AUTO dyszy w uzyciu « Powtorzy¢ procedure ustawiania alarmu dla minimalnego i maksymalnego
cisnienia dysz.
« Zwigkszy¢ predko$¢ maszyny rolnicze;.
RECZ. Przyspieszyé! Cisnienie niedostateczne |- Wyregulowac cisnienie robocze w taki sposob, aby zawierato si¢ we wczesniej
1.3 + Cisnienie nie osigga minimalnej wartosci dla uzywanej ustawionych granicach dla uzywanych dysz.
AUTO dyszy « Powtorzy¢ procedure ustawiania alarmu dla minimalnego i maksymalnego
cis$nienia dysz.
M1 RECZ. |plik nie znaleziony! (SETUP.BIN) « Zapisat dane
: AUTO Konfiguracja komputera nie zostata zapisana P ’
REcz. |Konfiguracja niewazna! (SETUP.BIN)
1.11 AU+T0 Plik odnoszacy sig do konfiguracji komputera jest « Powtérzy¢ zapisanie danych.
uszkodzony.
12.3 RE}_:Z- Sygnat nieprawidtowy! Kontr. przetwornika! |+ Sprawdzi¢ stan czujnika cisnieniowego oraz czy nie pozostato resztkowe ci$nienie
’ AUTO |Zostaty namierzone anomalne wartosci cisnienia w instalacji.
RECZ. |Wyiaczyé polecenie oprysku!
13.4 AUTO Gléwny przetacznik ON przy wigczeniu komputera Przestawié gtéwny przetacznik w dét (pozycja OFF).
13.4 AUTO Do przodu! Maszyna stoi « Wigczy¢ maszyne rolniczg
13.71 Glowny przetgcznik ON przy zatrzymanej maszynie « Przestawi¢ gtéwny przetacznik w dét (pozycja OFF).

Nieprawidiowy stan wyl. sekcyjnych!
13.5 AUTO Roéwnoczesne uruchomienie dwdch réznych sekgji kota * Wytaczy¢ jedng z dwdch sekcji.
ramiennego z tej samej strony

Wiaczyé pompe! Brak wydatkowanie
13.71 AUTO  |gtdwny przetgcznik ON, maszyna zatrzymana ale « Wiaczy¢ pompe i uruchomié¢ maszyne rolnicza.
wydatkowanie jest na zerze
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14.2

Usterki i ich usuwanie

USTERKA

PRZYCZYNA

USUNIECIE

Wyswietlacz nie wigcza sig

Brak zasilania

* Sprawdzi¢ potgczenia na kablu zasilajagcym (Par. 7.2).

Komputer jest wytaczony

» Nacisng¢ przycisk rozruchu.

Nie jest mozliwe sterowanie zaworami

Zawory nie sg podtgczone

« Podtgczy¢ faczniki (Par. 8.2).

Nie otwiera sig¢ zawor

Nie dochodzi pragd do zaworu

» Sprawdzi¢ podtaczenie elektryczne i funkcjonowanie zaworu.

Display nie wyswietla predkosci

Programowanie btedne

» Sprawdzi¢ programowanie statej kota (Par. 11.1).

Nie dochodzi sygnat czujnika predkosci

» Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem predkosci (Par. 8.3).

Wyswietlona predkos¢ jest niedoktadna

Programowanie btedne

* Sprawdzi¢ programowanie statej kota (Par. 11.1).

Wizualizacja objetosci dystrybuciji jest
nieprecyzyjna

Programowanie btedne

» Sprawdzi¢ programowanie oprysku cato$ciowego i szerokos¢ rzedow
(Par. 10.4 - 11.2).

* Sprawdzi¢ programowanie statej przeptywomierza (Par. 10.5).

* Sprawdzi¢ programowanie statej kota (Par. 11.1).

* Sprawdzi¢ programowanie typu zaworéw sekcyjnych (Par. 10.4).

« Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem predkosci (Par. 8.3).

Obliczenie obrabianej powierzchni,
wyswietlona na komputerze jest rézne do tej
rzeczywiscie obrabianej

Programowanie btedne

» Sprawdzi¢ odlegto$¢ migedzy rzedami (Par. 11.2).
» Sprawdzi¢ programowanie statej kota (Par. 11.1).
» Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem predkosci (Par. 8.3).

Obliczenie obrabianej powierzchni,
wys$wietlona na komputerze jest rézne do tej
rzeczywiscie obrabianej

Programowanie btedne

 Sprawdzi¢ programowanie statej kota (Par. 11.1).
* Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem predkosci (Par. 8.3).

Obliczenie rozdzielonej cieczy wyswietlonej
na komputerze jest rézne od wartosci litry/gpm
rzeczywiscie dostarczonej

Programowanie btedne

*» Sprawdzi¢ programowanie statej przeptywomierza (Par. 10.5).
*» Sprawdzi¢ programowanie typu zaworéw sekcyjnych (Par. 10.4).

Uzycie zaworéw sekcyjnych trzy-drogowych bez
nastawienia wykalibrowanych powrotéw

» Wykona¢ nastawienie.

Nie jest si¢ w stanie osiagng¢ wartosci
objetosci dystrybucji ustawionej dla
funkcjonowania automatycznego

Programowanie btedne

* Sprawdzi¢ programowanie dozowania (Par. 11.2).
* Sprawdzi¢ odlegto$¢ migdzy rzedami (Par. 11.2).

Instalacja nie jest wymierzona do wymaganego
wydatkowania

» Sprawdzi¢ regulacje zaworu maksymalnego ci$nienia.
 Sprawdzi¢ czy zawdr regulacyjny jest odpowiedni do typu instalacji.

Btedne funkcjonowanie zaworu regulacyjnego

» Sprawdzi¢ funkcjonowanie zaworu.

Wizualizacja ci$nienia chwilowego jest
nieprecyzyjna.

Programowanie btedne

» Sprawdzi¢ programowanie zakresu skali dla czujnika cinieniowego
(Par. 10.6).

Brak nastawienia czujnika ci$nienia

» Wykonaé nastawienie (Par. 12.3).

Btedne zainstalowanie czujnika ci$nienia

» Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem cisnienia (Par. 8.3).

Nie jest wyswietlane chwilowe ci$nienie

Programowanie btedne

*» Sprawdzi¢ programowanie czujnika ci$nieniowego (Par. 10.6).

Komputer nie odbiera sygnatu z czujnika ci$nienia

* Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem cisnienia (Par. 8.3).

Btedne zainstalowanie czujnika ci$nienia

* Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem ci$nienia (Par. 8.3).

Wizualizacja rpm jest nieprecyzyjna

Programowanie btedne

» Sprawdzi¢ programowanie statej dla czujnika RPM (Par. 10.9).

Nie jest wySwietlana warto$¢ rpm

Komputer nie odbiera sygnatu z czujnika RPM

» Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem RPM (Par. 8.3).

Btedne zainstalowanie czujnika rpm

» Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem RPM (Par. 8.3).

Wyswietlenie poziomu cysterny jest
niedoktadne

Brak nastawienia czujnika poziomu

» Wykona¢ nastawienie (Par. 10.8.2).
« Sprawdzi¢ kalibracje czujnika ci$nieniowego (Par. 10.8.2).

Btedne zainstalowanie czujnika poziomu

» Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem poziomu (Par. 8.3).

Alarm usterki pompy jest zawsze aktywny

Komputer nie odbiera sygnatu z czujnika Pump
Protector

» Sprawdzi¢ potgczenia z czujnikiem Pump Protector (Par. 8.3).

Podczas procedury kalibracji cysterny,
rozprowadzona ilo$¢ jest zawsze utrzymana
na zerze

Btedne zainstalowanie / brak przeptywomierza w
instalacji.

* Sprawdzi¢ potgczenia z przeptywomierzem (Par. 8.3).
* Zainstalowa¢ przeptywomierz na instalacji (Par. 6.1).

Zawory sekcyjne i gtéwne sterowanie w pozycji OFF|

» Ustawi¢ zawory sekcyjne i gtéwne sterowanie w pozycji ON (Par. 10.8.2).

14.3 Normy czyszczenia

- Do czyszczenia uzywac¢ wytacznie migkkiej i wilgotnej szmatki.
- NIE uzywac¢ detergentéw ani substancji agresywnych
- NIE uzywac bezposrednio strumienia wody do czyszczenia monitora.
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a DANE TECHNICZNE

15

DANE TECHNICZNE

* Menu zaawansowane

Opis

Uwagi

Jezyk

Jezyk do wyswietlania - -

Dostegpne jezyki: Italiano, English, Espafiol, Portugués,
Francais, Deutsch, Cesky, Polski, Pycckui, Hrvatski.

Jednostka miary

Jednostka miary do wyswietlania

Ustawialne wartosci: Metryczne, USA, Metr. L/100m

Konfiguracje sekc;ji

llosc zaworéw sekcy. 2 6

Ustawialne wartosci: 2, 4, 6

Typ belki Pojedynczy Podwadjny

Ustawialne wartosci: Pojedynczy, Podwojny

Ustawianie belek - -

Jednoczesne uruchomienie dwoch sekgcji kot
ramiennych po tej samej stronie powoduje wigczenie
alarmu

Zawory

Sekcja belki

Zamykanie automatyczne

Regulacja cisnienia

Ustawialne wartosci
2-drogowe - bez wykalibrowanego powrotu, 3-drogowe
- z wykalibrowanym powrotem

Ustawialne wartosci
Nie (Funk. P), Tak (Funk. M)

Ustawialne wartosci
2-drogowe, 3-drogowe

Ustawialne wartos$ci

Ogélna 2-drogowe, 3-drogowe, Zadna
Ustawialne warto$ci: Wytgczony, Orion 4621xA0XXXX,
Typ - - - 4621xA1XxXxX, 4621XA2XXxXX, 4621XA3XXXX,

462XXA4XXXX, 4622XA5XXXX, 4622XABXXXX, Inne...

Metryczne L/100m:

Wyt. 999,9 i Minimalne wydatkowanie do prawidtowego
> Alarm min. wydatkowania I/min k ; )
Wyt 26414 USA: GPM funkcjonowania przeptywomierza
Przeptywomierz* Metryczne L/100m:
> Alarm max wydatkowania Wyt. 999,9 i Jmin Maksymalne wydatkowanie do prawidtowego
Wyt 26414 USA: GPM funkcjonowania przeptywomierza
1.0 10000,0 Metryczne L/100m:
Staly pls/I Dana konieczna do obliczenia wydatkowania
4 37850 USA: pls/gal
T _ _ _ Ustawialne wartosci
P Wytgczony, 466113.200, 466113.500, Inne...
Czujnik cignienia 0.1 1500 Metryczne L/100m:
Maksymalne cignienie ' ' bar Dana konieczna do okre$lenia chwilowego ciénienia
1 2175 USA: PSI
Czujnik do obliczania Czujnik uzywany do obliczania _ ~ ~ Ustawialne wartosci
wydatkowania dystrybuciji Przeptywomierz, Cisnienie, Obydwa
Ustawialne warto$ci
Trvb ~ ~ ~ Reczny, Czuj.Poziomu, Przept. napetiania
Y Opcja uaktywnia wptyw catej konfiguracji poziomu
cysterny
. 1.0 10000,0 Metryczne L/100m:
Pojemnosé cysterny | -
Tryb: 0 2642 USA: gal
Reczn i i Meti LM :
eezny Alarm min. poziom 1,0 10000,0 EYEEN® /100m Ponizej tej wartosci komputer wigcza alarm dzwigkowy
(warto$¢ rezerwowa | i wizualn
cieczy w cysternie) 0 2642 USA: gal Y
) B 1.0 10000,0 Metryczne L/100m:
Pojemnos¢ cysterny | -
0 2642 USA: gal
Poziom cysterny Alarm Wm' poziom 1,0 10000,0 Metryczne L/100m: Ponizej tej wartosci komputer wigcza alarm dzwigkowy
(warto$¢ rezerwowa | i wizualn
cieczy w cysternie) 0 2642 USA: gal Y
Model przeptywomierza napetniania
Tryb: Typ - - - Ustawialne wartosci: Orion 462XXA4Xxxx, 4622XA5XXXX,
Przebi 4622xABxxxX, Inne ...
napeiniania 10 100000 Metryczne L/100m:
P Staty ’ ’ pls/I Dana konieczna do obliczenia wydatkowania
4 37850 USA: pls/gal
Minimalne 10,0 30,0 Metryczllnn(:irl;/mOm: Minimalne wydatkowanie do prawidtowego
wydatkowanie 264 793 USA: GPM funkcjonowania przeptywomierza
Maksymalne 100,0 600,0 Metryczllr:re]irll_m 00m: Maksymalne wydatkowanie do prawidtowego
wydatkowanie 26.42 158,50 USA: GPM funkcjonowania przeptywomierza
Metryczne
Staty Wyt 10000 L/100m - USA: -
pls/turn
Metryczne
Licznik obrotow* Alarm minimalnej predkosci Wiyt. 10000 L/100m - USA: Ponizej ustawionej warto$¢ komputer wigcza alarm
rpm
Metryczne
Alarm maksymalnej predkosci Wyt 10000 L/100m - USA: Powyzej ustawionej warto$¢ komputer wigcza alarm
rpm

Pump Protector

Alarm uszkodzenia przepony pompy -- -

Ustawialne wartosci: Wtgczony, Wytaczony

* pls = impuls

turn = obieg
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a DANE TECHNICZNE

* Programowanie uzytkownika

Dana Opis Min. Max. UDM Uwagi

Zrédio - - -- Ustawialne wartos$ci: Czujnik kota, GPS.

Typ wybranego kota -- -- - Mozliwo$¢ zapisania do trzech typow kota

Ustawienia kot -- -- - Grupuje podmenu: Obliczanie statej, Stata kota

Obliczenie statej - - - Ustawialna warto$¢: Reczna, Automatyczna
Predkos¢* 001 150 Metryczne - L/100m:

Stata kota ’ cm/pls Liczba statej do ustawienia: 1 + 3

0,00 59,06 USA: inch/pls
Odleglosé obliczania 20 1000 Metryczne - L/100m: m Odcinek do przebycia podczas automatycznego obliczania
60 3000 USA: feet stalej
Wybér ustawianego cyklu 1 19 _ _

pracy
Typ dozowania

Ustawialne wartosci: Stata, Zmienne, Wytgczony

Wyt 9999 Metryczne: I/ha

Ustawienie cykli pracy Dozowanie ustawione Wyt. 9999 L/100m: lhm -
Wyt.  1068,9 USA: GPA
Szeroko$¢ rzedow 8;2 3929é9095 MetrycaréeA—- If_é1ei)0m: M_ Szerokoss miedzy rzedami
Typ belki A J - Ustawialne wartosci: Typ A+ J
Wydatkowanie 0,01 99,99 Metryczne - L/100m: I/min
_— R , : artos¢ modyfikowalna a dysz
Ustawienie dysz Y 0,003 26,417 USA: GPM Warto$¢ modyfikowalna TYLKO dla d
Y Cisnienie 10,0 10,0 Metryczne - L/100m: bar _personalizowanych
145 145 USA: PSI
Dane kota promieniowego A J - -
Ustawienie kot -
L lloé¢ dysz 0 99 - -
promieniowych
Typ dyszy -- -- -- ATR (Par. 11.4 Ustawienie kot promieniowych)
Kontrola zuzycia dysz Wyt 50 % -
) s . . Wyt 99,9 Metryczne - L/100m: km/h
Min. predkos¢ opryskiwania Wt 62.1 USA: MPH -

Typ blokady regulacii . . - G_fu;_)uu_a opcje: Wylaczony, Min. predkos¢ regulacji, Min.
ci$nienie regulacji

Min predkos¢ regulacii 0,1 99,9 Metryczne - L/100m: km/h _

Granice robocze

0,1 62,1 USA: MPH
0,1 99,9  Metryczne - L/100m: bar
Min.ci$nienie regulacji -
1,5 14488 USA: PSI
Mnoznik popraw. B _
wydatkowania 0,01 100
Test Symulacja predkosci -- -- -- Ustawialne predkosci: Nie, Tak
¢ Liczniki wynikéw: dane robocze
Dana Min. Max. ubDMm * pls = impuls
Nr cyklu pracy 1 19 -- turn = obieg
. Metryczne - L/100m: ha
Strefa obrobiona 0 999999 USA: ac
S Metryczne - L/100m: |
Dostarczona ilo$¢ 0 9999999 USA. gal
Czas trwania zabiegu 0 99999 h
Wydajnosé 0 99999, —Metryczne - L/100m: halh
0 999999 Metryczne: I/ha
Dostarczone dozowanie 0 99999,9 L/100m: Ihm
0 99999,9 USA: gallac
A . 0,10 99,99 Metryczne - L/100m: m
Szeroko$¢ rzedow 033 328,05 USA. ft
Koto promieniowe A J -
. 0 99999 Metryczne: I/min
Nydatkowanie kofa 0 59394,06 L/100m: Iimin
P 9 0 15691,69 USA: GPM
llos¢ dysz 0 99 -
Przebieg 0 999999 —Metrvezne - LI100M: km
Rzedy obrabiane 0 999999 MetwcﬁgeAf r';]/:lggm: km
15.1 Dane techniczne komputera
Opis
Wyswietlacz LCD graficzny 240 x 73 pikseli pod$wietlany biaty
Napiecie zasilania 11 =14 Vdc
Zuzycie (za wyjatkiem zaworow) 450 mA
Max prad przetaczany dla kazdego wyjscia (sekcja) 3A
Max prad przetaczany dla kazdego wyjscia (sitowniki przegréd) 5A
Temperatura robocza 0°C+60°C
+32 °F = +140 °F
Wejécia cyfrowe dla czujnikéw open collector: max 2000 imp/s
Wejécie analogowe 4 +20 mA
Ciezar 1108 g (Bravo bez okablowania)
Ochrona przed odwrdéceniem biegunowosci .
Ochrona przed zwarciem .
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16

WARUNKI GWARANCJI

ARAG s.r.l. udziela gwarancji na niniejszg aparature na okres 360 dni (1 rok) od daty sprzedazy klientowi uzytkownikowi (potwierdzeniem
bedzie kwit dostawy towaru).

Komponenty wchodzgce w sktad urzadzenia, ktére wedtug niepodwazalnej oceny ze strony ARAG bedg posiadaty pierwotne defekty
materiatu lub obrébki, zostang naprawione lub wymienione nieodptatnie w najblizszym Centrum Serwisu Technicznego w momencie
zazadania wykonania interwenc;ji. Nie bedg pokrywane koszty zwigzane z:

demontazem i ponownym montazem aparatury na oryginalnej instalacji;

transportem aparatury do Centrum Serwisu Technicznego.

Nie sg objete gwarancja:

szkody spowodowane transportem (zarysowania, wgniecenia i tym podobne);

szkody spowodowane btedng instalacjg lub wady spowodowane niedostateczng lub nieodpowiednig instalacjg elektryczng lub zmiany
wynikajgce z warunkow $rodowiskowych, klimatycznych lub innej natury;

szkody spowodowane stosowaniem nieodpowiednich produktéw chemicznych do nawadniania, odchwaszczania i innych zastosowan w
uprawie, ktére mogg spowodowac uszkodzenia urzadzenia;

awarie spowodowane niedbatoscig, naruszeniem, niezdarnoscig uzycia, naprawg lub modyfikacjg wykonang przez nieupowaznionych
pracownikow;

bfedna instalacja i regulacja;

szkody lub zte funkcjonowanie, spowodowane brakiem wykonania konserwacji zwyktej, taki jak czyszczenie filtrow, dysz itp.;

to co mozna uzna¢ za zwykte popsucie sie z powodu uzywania.

Przywrdcenie dziatania urzgdzenia bedzie wykonane w granicach czasowych zaleznych od wymogéw organizacyjnych Centrum Ser-
wisowegdo.

Warunki gwarancyjne nie bedg uznane w przypadku zespotow lub komponentow, ktére nie zostaty wczesniej umyte i wyczyszczone z
resztek uzywanych produktow.

Naprawy wykonane w ramach gwarancji sg gwarantowane przez jeden rok (360 dni) od daty wymiany lub naprawy.

ARAG nie bedzie uznawat dodatkowych gwarancji, za wyjgtkiem wyszczegdlnionych w niniejszym opisie przypadkow.

Zaden przedstawiciel ani sprzedawca nie jest upowazniony do odpowiedzialno$ci za produkty ARAG.

Okres obowigzywania gwarancji uznanych przez prawo, wtgcznie z gwarancjami handlowymi i normami odnosnie szczegdlnych wypad-
kow sg ograniczone, pod wzgledem czasu, do tego podanego wyze;.

W zadnym wypadku ARAG nie uzna strat w zyskach bezposrednich, posrednich, specjalnych poniesionych w wyniku ewentualnych
uszkodzen.

Wymienione cze$ci w ramach gwarancji pozostajg wtasnoscig firmy ARAG.

Wszystkie informacje na temat bezpieczenstwa zawarte w dokumentacji sprzedazy i dotyczgce granic zastosowania, wydajnosci i charak-
terystyki produktu musza by¢ przekazane uzytkownikowi koncowemu na odpowiedzialno$¢ nabywcy.

Przy kazdym sporze Sgdem Wtasciwym jest Sgd w Reggio Emilia.

17

LIKWIDACJA NA ZAKONCZENIE OKRESU EKSPLOATACJI

Do zlikwidowania w oparciu o przepisy obowigzujace w panstwie, w ktérym dokonuje sie likwidacji.
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Deklaracja Zgodnosci C€

J/ARAG

ARAG s.r.l.

Via Palladio, 5/A

42048 Rubiera (RE) - Italy
P.IVA 01801480359

Dichiara

che il prodotto

descrizione: Computer

modello: Bravo 3008

serie:  46730xxx (versioni diserbo)
46731xxx (versioni multifilare)
46734xxx (versioni atomizzatore)

risponde ai requisiti di conformita contemplati nelle seguenti Direttive Europee:

2004/108/CE
(Compatibilita Elettromagnetica)

Riferimenti alle Norme Applicate:

UNI EN IS0 14982
(Macchine agricole e forestali - Compatibilita elettromagnetica
Metodi di prova e criteri di accettazione)

Rubiera, 28 Novembre 2011

Giovanni Montorsi

o

(Presidente)




Uzywac tylko i wytgcznie oryginalnych przyrzgdoéw i cze$ci zamiennych ARAG, w celu utrzymania wraz z uptywem czasu
warunkow bezpieczenstwa przewidzianych przez producenta. Odnosic sie zawsze do katalogu cze$ci zamiennych ARAG.

03/2015

D20255_PL-m04

42048 RUBIERA (Reggio Emilia) - ITALY
Via Palladio, 5/A

Tel. +39 0522 622011

Fax +39 0522 628944

www.aragnet.com
info@aragnet.com
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